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Sehr geehrte Kundin,
sehr geehrter Kunde,

vielen Dank, dass Sie unseren Produkten und unserem Familienunternehmen als
fihrendem Technologieausrister fir Roboter und Produktionsmaschinen vertrauen.

Unser Team steht Ilhnen bei Fragen rund um dieses Produkt und weiteren Losungen
jederzeit zur Verfligung. Fragen Sie uns und fordern Sie uns heraus. Wir |6sen lhre
Aufgabe!

Mit freundlichen GriiRen
lhr SCHUNK-Team

Customer Management

Tel. +49-7725-9166-0
Fax +49-7725-9166-5055

electronic-solutions@de.schunk.com

@ Betriebsanleitung bitte vollstandig lesen und produktnah aufbewahren.
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Allgemein

1

1.1

1.11

Allgemein

Zu dieser Anleitung

Diese Anleitung ist Teil der Torquemotorachse und beschreibt die
sichere und sachgemaRe Inbetriebnahme des Torquemotos mit
Siemens SINAMICS Umrichter.

Diese Anleitung enthalt wichtige Informationen fir einen sicheren
und sachgerechten Gebrauch des Produkts.

Die Anleitung ist integraler Bestandteil des Produkts und muss fur
das Personal jederzeit zuganglich aufbewahrt werden.

Vor dem Beginn aller Arbeiten muss das Personal diese Anleitung
gelesen und verstanden haben. Voraussetzung fiir ein sicheres
Arbeiten ist das Beachten aller Sicherheitshinweise in dieser
Anleitung.

HINWEIS: Abbildungen in dieser Anleitung dienen dem
grundsatzlichen Verstandnis und kdnnen von der tatsachlichen
Ausfiuhrung abweichen.

Neben dieser Anleitung gelten die aufgefiihrten Dokumente
unter » 1.1.2 [ 7].

Darstellung der Warnhinweise

Zur Verdeutlichung von Gefahren werden in den Warnhinweisen
folgende Signalworte und Symbole verwendet.

A GEFAHR

Gefahren fir Personen!

Nichtbeachtung fiihrt sicher zu irreversiblen Verletzungen bis hin
zum Tod.

A WARNUNG

Gefahren fiir Personen!

Nichtbeachtung kann zu irreversiblen Verletzungen bis hin zum
Tod fuhren.

A VORSICHT

Gefahren fiir Personen!
Nichtbeachtung kann zu leichten Verletzungen fiihren.

ACHTUNG

Sachschaden!

Informationen zur Vermeidung von Sachschaden.
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Allgemein

1.1.2 Mitgeltende Unterlagen
e Allgemeine Geschaftsbedingungen *
e Katalogdatenblatt des gekauften Produkts *
e Montage- und Betriebsanleitung des Torquemotors
e Hersteller-Handbuch und Referenzen zum Umrichter Sinamics S120

Die mit Stern (*) gekennzeichneten Unterlagen konnen unter
schunk.com heruntergeladen werden.

1.1.3 Lieferumfang
Der Lieferumfang beinhaltet:

e Drehmodul ERD / ERS mit Antriebsregelgerdt SINAMICS in der
bestellten Variante

e |nbetriebnahmeanleitung
e QR-Zettel zum Download der Inbetriebnahmesoftware
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2

2.1

2.2

2.3

Grundlegende Sicherheitshinweise

BestimmungsgemaBe Verwendung

Das Produkt dient ausschlief3lich zum Schwenken und Drehen von
Werkstiicken oder Gegenstanden.

e Das Produkt darf ausschlieRlich im Rahmen seiner technischen
Daten verwendet werden, Link Technische Daten.

e Beider Implementierung und dem Betrieb der Komponente in
sicherheitsbezogenen Teilen von Steuerungen sind die
grundlegenden Sicherheitsprinzipien nach DIN EN ISO 13849-2
anzuwenden. Fir die Kategorien 1, 2, 3 und 4 sind zudem die
bewdhrten Sicherheitsprinzipien nach DIN EN ISO 13849-2
anzuwenden.

e Das Produkt ist zum Einbau in eine Maschine/Anlage bestimmt.
Die fur die Maschine/Anlage zutreffenden Richtlinien missen
beachtet und eingehalten werden.

e Das Produkt ist flr industrielle und industrienahe Anwendungen
bestimmt.

e Zur bestimmungsgemafien Verwendung gehort auch das
Einhalten aller Angaben in dieser Anleitung.

Nicht bestimmungsgemaBle Verwendung

e Jede Uber die bestimmungsgemaRe Verwendung
hinausgehende oder andersartige Benutzung gilt als
Fehlgebrauch.

Eine nicht bestimmungsgemalie Verwendung liegt vor, wenn das
Produkt z. B. als Hebewerkzeug, Flihrungshilfe fiir Werkzeuge oder
Antriebswerkzeug verwendet wird.

Bauliche Veranderungen
Durchfiihren von baulichen Veranderungen

Durch Umbauten, Veranderungen und Nacharbeiten, z. B.
zusatzliche Gewinde, Bohrungen, Sicherheitseinrichtungen kénnen
Funktion oder Sicherheit beeintrachtigt oder Beschadigungen am
Produkt verursacht werden.

e Bauliche Veranderungen nur mit schriftlicher Genehmigung von
SCHUNK durchfihren.
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.4 Ersatzteile
Verwenden nicht zugelassener Ersatzteile

Durch das Verwenden nicht zugelassener Ersatzteile kdnnen
Gefahren fiir das Personal entstehen und Beschadigungen oder
Fehlfunktionen am Produkt verursacht werden.

e Nur Originalersatzteile und von SCHUNK zugelassene Ersatzteile
verwenden.

2.5 Umgebungs- und Einsatzbedingungen
Anforderungen an die Umgebungs- und Einsatzbedingungen

Durch falsche Umgebungs- und Einsatzbedingungen kdnnen
Gefahren von dem Produkt ausgehen, die zu schweren
Verletzungen und erheblichen Sachschaden fihren kénnen und/
oder die Lebensdauer des Produkts deutlich verringern.

¢ Sicherstellen, dass das Produkt nur im Rahmen seiner
definierten Einsatzparameter verwendet wird, Link Technische
Daten.

e Sicherstellen, dass das Produkt entsprechend dem
Anwendungsfall ausreichend dimensioniert ist.

e Sicherstellen, dass die Umgebung frei von Spritzwasser und
Dampfen sowie von Abriebs- oder Prozessstauben ist.
Ausgenommen hiervon sind Produkte, die speziell flr
verschmutzte Umgebungen ausgelegt sind.
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.6 Personalqualifikation

Elektrofachkraft

Fachpersonal

Unterwiesene Person

Servicepersonal des

Unzureichende Qualifikation des Personals

Wenn nicht ausreichend qualifiziertes Personal Arbeiten an dem
Produkt durchfihrt, kénnen schwere Verletzungen und
erheblicher Sachschaden verursacht werden.

e Alle Arbeiten durch dafiir qualifiziertes Personal durchfiihren
lassen.

e Vor Arbeiten am Produkt muss das Personal die komplette
Anleitung gelesen und verstanden haben.

e Landesspezifische Unfallverhiitungsvorschriften und die
allgemeinen Sicherheitshinweise beachten.

Folgende Qualifikationen des Personals sind fiir die verschiedenen
Tatigkeiten am Produkt notwendig:

Die Elektrofachkraft ist aufgrund ihrer fachlichen Ausbildung,
Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, Arbeiten an elektrischen
Anlagen auszufiihren, mogliche Gefahren zu erkennen und zu
vermeiden und kennt die relevanten Normen und Bestimmungen.

Das Fachpersonal ist aufgrund der fachlichen Ausbildung,
Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, die ihm lGbertragenen
Arbeiten auszufiuhren, moégliche Gefahren zu erkennen und zu
vermeiden und kennt die relevanten Normen und Bestimmungen.

Die unterwiesene Person wurde in einer Unterweisung durch den
Betreiber Uber die ihr Gbertragenen Aufgaben und madglichen
Gefahren bei unsachgemaRen Verhalten unterrichtet.

Das Servicepersonal des Herstellers ist aufgrund der fachlichen

Herstellers Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, die ihm
Ubertragenen Arbeiten auszufiihren und mogliche Gefahren zu
erkennen und zu vermeiden.
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.7 Personliche Schutzausriistung
Verwenden von personlicher Schutzausriistung

2.8

Personliche Schutzausriistung dient dazu, das Personal vor

Gefahren zu schiitzen, die dessen Sicherheit oder Gesundheit bei

der Arbeit beeintrachtigen kénnen.

Beim Arbeiten an und mit dem Produkt die
Arbeitsschutzbestimmungen beachten und die erforderliche
personliche Schutzausriistung tragen.

Gultige Sicherheits- und Unfallverhitungsvorschriften
einhalten.

Bei scharfen Kanten, spitzen Ecken und rauen Oberflachen
Schutzhandschuhe tragen.

Bei heiRen Oberflachen hitzebestandige Schutzhandschuhe
tragen.

Beim Umgang mit Gefahrstoffen Schutzhandschuhe und
Schutzbrillen tragen.

Bei bewegten Bauteilen eng anliegende Schutzkleidung und
zusatzlich Haarnetz bei langen Haaren tragen.

Hinweise zum sicheren Betrieb
UnsachgemafRe Arbeitsweise des Personals

Durch eine unsachgemale Arbeitsweise kdnnen Gefahren von
dem Produkt ausgehen, die zu schweren Verletzungen und
erheblichen Sachschaden fihren kénnen.

Jede Arbeitsweise unterlassen, welche die Funktion und
Betriebssicherheit des Produktes beeintrachtigen.

Das Produkt bestimmungsgemal verwenden.
Die Sicherheits- und Montagehinweise beachten.

Das Produkt keinen korrosiven Medien aussetzen.
Ausgenommen sind Produkte fiir spezielle
Umgebungsbedingungen.

Auftretende Storungen umgehend beseitigen.
Die Wartungs- und Pflegehinweise beachten.
Gultige Sicherheits-, Unfallverhitungs- und

Umweltschutzvorschriften fur den Einsatzbereich des Produkts

beachten.

03.00 | Umrichter SIEMENS SINAMICS | Inbetriebnahmeanleitung | de |
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.9 Transport
Verhalten beim Transport

Durch unsachgemalRes Verhalten beim Transport kénnen Gefahren
von dem Produkt ausgehen, die zu schweren Verletzungen und
erheblichen Sachschaden fiihren kénnen.

e Bei Transport und Handhabung das Produkt gegen
Herunterfallen sichern.

e Nicht unter schwebende Lasten treten.

2.10 Storungen
Verhalten bei Storungen

e Produkt sofort auBer Betrieb nehmen und die Stérung den
zustandigen Stellen/Personen melden.

e Storung durch daflir ausgebildetes Personal beheben lassen.

e Produkt erst wieder in Betrieb nehmen, wenn die Stérung
behoben ist.

e Produkt nach einer Storung prifen, ob die Funktionen des
Produkts noch gegeben und keine erweiterten Gefahren
entstanden sind.

2.11 Entsorgung
Verhalten beim Entsorgen

Durch unsachgemaRes Verhalten beim Entsorgen kdnnen
Gefahren von dem Produkt ausgehen, die zu schweren
Verletzungen, erheblichem Sachschaden und Umweltschaden
fihren kénnen.

e Bestandteile des Produkts nach den ortlichen Vorschriften dem
Recycling oder der ordnungsgemalien Entsorgung zufihren.

2.12 Grundsatzliche Gefahren
Allgemein
e Sicherheitsabstande einhalten.
e Niemals Sicherheitseinrichtungen auRer Funktion setzen.

e Vor der Inbetriebnahme des Produkts den Gefahrenbereich mit
einer geeigneten SchutzmaBnahme absichern.

e Vor Montage-, Umbau-, Wartungs- und Einstellarbeiten die
Energiezufiihrungen entfernen. Sicherstellen, dass im System
keine Restenergie mehr vorhanden ist.

e Wenn die Energieversorgung angeschlossen ist, keine Teile von
Hand bewegen.

e Wahrend des Betriebs nicht in die offene Mechanik und in den
Bewegungsbereich des Produkts greifen.
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.12.1

2.12.2

Schutz bei Inbetriebnahme und Betrieb
Herabfallende und herausschleudernde Bauteile

Herabfallende und herausschleudernde Bauteile kbnnen zu
schweren Verletzungen bis hin zum Tod fiihren.

e Durch geeignete MaRnahmen den Gefahrenbereich absichern.
e Wahrend des Betriebs den Gefahrenbereich nicht betreten.

Schutz vor Stromschlag
Arbeiten an elektrischer Ausriistung

Das Beruhren von spannungsfiihrenden Teilen kann zum Tod
fahren.

e Arbeiten an der elektrischen Ausriistung dirfen nur
Elektrofachkrafte gemald den elektrotechnischen Regeln
durchfihren.

e Elektrische Leitungen sachgerecht verlegen, z. B. in einem
Kabelkanal oder einer Kabelbriicke. Normen beachten.

e Vor dem AnschlieBen oder Trennen von elektrischen Leitungen
die Spannungsversorgung abschalten und Leitungen auf
Spannungsfreiheit priifen. Spannungsversorgung gegen
Wiedereinschalten sichern.

e Vor dem Einschalten des Produkts priifen, ob der Schutzleiter
an allen elektrischen Komponenten gemald Anschlussplan
korrekt angebracht ist.

e Prifen, ob Abdeckungen und Schutzvorrichtungen gegen das
Berlihren von spannungsfiihrenden Komponenten angebracht
sind.

¢ Anschlussstellen des Produkts nicht bertihren, wenn die
Energieversorgung eingeschaltet ist.

Mogliche elektrostatische Energie

Bauteile oder Baugruppen kénnen sich elektrostatisch aufladen.
Beim Beriihren kann die elektrostatische Entladung eine
Schreckreaktion auslosen, die zu Verletzungen flihren kann.

e Der Betreiber muss sicherstellen, dass nach einschlagigen
Regeln alle Bauteile und Baugruppen in den ortlichen
Potenzialausgleich einbezogen werden.

e Den Potenzialausgleich nach den einschlagigen Regeln durch
eine Elektrofachkraft unter besonderer Bericksichtigung der
tatsachlichen Arbeitsumgebungsbedingungen ausfiihren lassen.

e Die Wirksamkeit des Potenzialausgleichs durch regelmaRige
Sicherheitsmessungen nachweisen lassen.

03.00 | Umrichter SIEMENS SINAMICS | Inbetriebnahmeanleitung | de | 13
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.13 Hinweise auf besondere Gefahren

A GEFAHR

Gefahr durch elektrische Spannung!

Das Beriihren von spannungsfiihrenden Teilen kann zum Tod
fahren.

e Energieversorgung vor Montage-, Einstell- und
Wartungsarbeiten abschalten und gegen Wiedereinschalten
sichern.

e Der elektrische Anschluss darf nur von einer Elektrofachkraft
durchgefihrt werden.

e Spannungsfreiheit feststellen, erden und kurzschlieBen.
e Spannungsfiihrende Teile abdecken.

A GEFAHR

Verletzungsgefahr durch magnetische Felder

Durch die integrierten Hochleistungsdauermagnete kénnen
Gefahrdungen fir Personen mit aktiven oder passiven
Implantaten entstehen!

e Personen mit Herzschrittmachern, aktiven oder passiven
Implantaten diirfen sich nicht im Bereich des Magnetfeldes
aufhalten.

A WARNUNG

Verletzungsgefahr durch unerwartete Bewegungen!

Ist die Energieversorgung eingeschaltet oder noch Restenergie im

System vorhanden, kdnnen sich Bauteile unerwartet bewegen

und schwere Verletzungen verursachen.

e Vor Beginn samtlicher Arbeiten am Produkt:
Energieversorgung abschalten und gegen Wiedereinschalten
sichern.

¢ Sicherstellen, dass im System keine Restenergie mehr
vorhanden ist.

A WARNUNG

Verletzungsgefahr durch herabfallende Gegenstande bei Ausfall
der Energieversorgung!

Bei Ausfall der Energieversorgung sinkt die Greifkraft und es kann
nicht gewahrleistet werden, dass das gegriffene Werkstlick sicher
gehalten wird.

e Durch geeignete MalBnahmen den Gefahrenbereich absichern.

14
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Funktionsbeschreibung

3

3.1

3.2

Funktionsbeschreibung

Achsen

Bei den Achsen handelt es sich um direkt angetriebene
Antriebsmodule. Das Drehmoment wird ohne mechanische
Ubertragungselemente direkt auf die Welle Gibertragen.

Die Wicklung (Primarteil) ist in Eisen gebettet. Die Magnete
(Sekundarteil) sind in der Welle eingearbeitet.

Der Torgquemotor ist mit einem rotativen Messystem ausgestattet.
Verfligbar ist der ERS Torquemotor mit einem Inkrementalgeber
und der ERD Torquemotor mit einem Absolutwertgeber.

Die Wiederholgenauigkeit der Achse liegt im Bereich 0,01°.

Zur Kommutierungsfindung wird das Prinzip der
Sattigungskommutierung eingesetzt.

SINAMICS S120

Die Antriebsregler der Geratereihe SINAMICS lesen samtliche den
Motor betreffenden Informationen lGiber DRIVE-CLiQ, eine
proprietare, auf Ethernet basierende Schnittstelle ein. Die
Umsetzung der Motorinformationen (Maf3system,
Motortemperatur) von klassischen Signalen auf DRIVE-CLIQ
geschieht in der Baugruppe SME-120 / SME-125.
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Inbetriebnahme

4 Inbetriebnahme

4.1 Erforderlich Hilfsmittel

Fir die Inbetriebnahme eines Antriebs mit SINAIMCIS Umrichter
sind folgende Hilfsmittel bzw. Voraussetzungen erforderlich:

e Komplett installierter Antrieb mit SINAMICS -Umrichter
(Anschlussschemen siehe » 5 [[} 45]

e Firmware SINAMICS min. V4.6

e PC /PG mit PROFIBUS-Schnittstelle

e Bedienersoftware STARTER 4.12 auf PC / PG installiert
e PROFIBUS-Verbindungskabel PC / PG - SINAMICS

e QR-Zettel zum Download der Inbetriebnahmesoftware

16
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Inbetriebnahme

4.2 Vorbereitungen zur Inbetriebnahme

A GEFAHR

Lebensgefahr durch Stromschlag!
Das Beruihren von Spannung fihrenden Teilen kann zum Tod

fuhren.

Arbeiten an elektrischen Anlagen oder Betriebsmitteln diirfen
nur von Elektrofachkraften den elektrotechnischen Regeln
entsprechend vorgenommen werden.

Samtliche Arbeiten an den Achsen, Antriebsreglern und
Steuerungen dirfen grundsatzlich nur im Stillstand, bei
abgeschalteter Maschine durchgefiihrt werden!

Die Antriebsregelgerate der Baureihe SINAMICS S120 diirfen
in Verbindung mit dieser Anleitung nur von ausgebildetem
Fachpersonal in Betrieb genommen werden.

Die Software der Antriebsregler SINAMICS S120 ist mit
Schutzeinrichtungen fir Ihre Sicherheit ausgestattet.
Trotzdem kdnnen von diesen Antriebsgeraten Gefahren
ausgehen, wenn diese von unzureichend eingewiesenem
Personal oder fir nicht zulassige Aufgaben eingesetzt werden.
Messkabel sind von Leistungskabeln getrennt zu verlegen.
Montage- und Demontagearbeiten nur in abgekihltem
Zustand der Achsen durchfihren.

Bei der Installation und Inbetriebnahme sind die technischen
Daten der Module zu beachten! Diese Informationen sind in
den Bedienungsanleitungen der Achsen enthalten.

Der vertraute Umgang mit SPS-Steuerung und Komponenten
der SINAMICS S120-Familie sind Voraussetzung fur die
Inbetriebnahme der Achsen.

ACHTUNG

Schiaden am Fiihrungsschlitten und Fithrungstrager moglich!

¢ Auf keinen Fall eine automatische Regelkreiseinstellung fur

Linearmotoren aktivieren.
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Inbetriebnahme

1. Verdrahtung:
Umrichter SINAMICS und libergeordnete Steuerung gemaR
den Anschlussschemen verdrahten, » 5 [[) 45].

2. Verbindung zwischen PC und Steuerung herstellen.

Software STARTER auf PC starten.

4. PROFIBUS-Adresse einstellen:
Hinter dem unteren, petrolgriinen, abnehmbaren Deckel der
CU320 befindet sich ein PROFIBUS Schalter mit dessen Hilfe die
PROFIBUS Adresse des Antriebsgerates eingestellt werden
kann.

w

PROFIBUS Adresse einstellen, z.B. 5 (S1 + S3 = ON)

20 21 22 23 24 25 28

Wertigkeit 1 2 4 8163264

Beispiel

Beispiel: PROFIBUS Adresse liber PROFIBUS Schalter auf Control Unit

5. Compact Flash Card:
e Compact Flash Card mit SINAMICS S120 Firmware in die
Control Unit CU320 einstecken.

6. 24V Stromversorgung:
24-V-Stromversorgung einschalten.

7. PC/PG PROFIBUS-Schnittstelle:
Verbindung Giber die PROFIBUS Schnittstelle des PC/PG’s zur
CU320 mit einem PROFIBUS Kabel herstellen.

4.3 Neues Antriebsprojekt erstellen

Das Kapitel beschreibt das Erstellen des Beispielprojektes im
STARTER in 4 Schritten:

* neues Projekt erstellen.

e eine Schnittstelle festlegen.

e Online Verbindung herstellen

e Antriebsgerat mit seinen Komponenten konfigurieren.

18 03.00 | Umrichter SIEMENS SINAMICS | Inbetriebnahmeanleitung | de | SCHUNK“J‘
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4.4 Projekt erstellen

1. Auf Schaltflache "STARTER" klicken oder Menubefehl Start >
Sinamic > STEP 7 > STARTER im Windows-Startmenu
auswahlen, um das Inbetriebnahmetool STARTER zu starten.

2. In der oberen Navigation auf Projekt > Neu mit
Projektassistent klicken.

3. Online-Hilfe schlieRen.

P'W‘Ek um Hitfe zu erhalten. [Intel(R) 82579LM Gigabit Network Connectic [TV NN | | |

STARTER-Projektassistent

1.

Auf Schaltflache "Antriebsgerate online suchen" klicken, um
eine Online-Verbindung herzustellen.

PROFIBUS-Interface auswahlen.
Projektname und Projektpfad anlegen.

. - _—
Propkt=BearbestereZielsystereAnsicht = xtrasm FensiermHie
D|S|RE| S (@] o] ]| XX

S ] a5 | ot ol ua[ %5 : i | 2 o | 2 | IV )

-8 dokutest
) Einzelantriebsgerst cinfigen
1] BIBLIOTHEKEN SINAMICS
{1 BEOBACHTEN
2
Eifitung  NeussProekt | PG/PC-
oeuce _Zint.. |
vitsele: 111e(R) 82579LM Gigabi Netwok € PG/PC
Prockt
Driscken Sie F1, um Hiffe 2u erhalten. Intel(R) 825791 EROffline-Modus LI

PROFIBUS-Interface auswdhlen
4. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.

v Im PC/PG wird eine PROFIBUS-Schnittstelle eingerichtet.

scHUNKE)
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HINWEIS

Sollte die bendtigte Schnittstelle nicht eingestellt sein, kann Giber
die Schaltflache Zugangspunkt / PG/PC die gewiinschte
Schnittstelle konfiguriert werden.

5. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.

v Die online gefundenen PROFIBUS-Module und CU-Einheiten
der Umrichter werden angezeigt.

Projekt _Bearbeiten

| D|cS|=fs| 2| & [m|@] o] %

2 8 dokutest
) Eizelantrebsgerat einfagen
1] BIBLIOTHEKEN SINAMICS
133 BEOBACHTEN

=B dakutest_0
fl, s120.cu320_2. 0P

urn Hilfe zu erhalten. (Intel(R) 82579LM cti T —

Vorschau der online gefunden PROFIBUS-Module und CU-Einheiten

1. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.

v Eine Zusammenfassung der erreichbaren Teilnehmer, der
Schnittstelle und des Projektpfades wird angezeigt.

I STARTER - —
Projekt _Bearbeiten Zielsystem _Ansicht _Extras _Fenster _Hilfe

Dls|e|% S 4] o]« % i [ 4 k(AL Wk A &AL

5 &) dokutest
) Einzelantriebsgerat einfigen
{1 BIBLIOTHEKEN SINAMICS
{11 BEOBACHTEN

Files (EISIEMENS\StepT\sTp

575LM Gigabit Network Connectic

Dracken Sie Fl, um Hife zu erhalten. Intel(R) 82579LM EROffline-Modus LI

Zusammenfassung
2. Auf Schaltflache "Fertigstellen" klicken.
v Das Fenster wird geschlossen.

20
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1. In der Mentleiste auf Schaltflache " n‘ " klicken.

T STARTER -
Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Btras Fenster Hilfe

B = =T e e e e e |

i | S g o - 11 1 e e

L 2]
{1 BIBLIOTHEKEN SINAMICS
{1 BEOBACHTEN

P [
2| orener ¥ 0Wsmungler) ¥ 1 Infomationfen)
e ieldung |
| | [t =
|~ t[nformaton  Anderungen in wurden in der SCOUTPr |
I

FL umn Hilfe zu erhalten. lntel(R) 82579LM EfOffline-Modus | NI

Hauptfenster des STARTER-Projektassistenten im Offline-Modus

v Die erreichbaren Teilnehmer werden aufgelistet:

T r—
Projekt Bearbeiten Zielsystem  Ansicht Extras Fenster Hiffe
BT T e s e A e R Y
. Gerste, diobe"Mi asgenahten Zifgerten vertinden Orine geher
————0l
ey

&8 dokutest

) Eralonibsgerstcinfogen - B sonre oevice

f s120.cl320 2P
] BIBLIOTHEKEN SINAMICS
1] BEOBACHTEN

flearion | e bwien e STONLINE
Zustand herstellen
Frojekt
T2l W oenr ¥ 0Wamungen) W 1 Womatonter)
[ [sure ieldung i ]
| [ate =
, +|ifornafion__ Anderungen n veurder = e D |
B Ausgabefenster [ — —
Driscken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. Intel(R) 82579LM. EforflincModus |
Zielgerdteauswahl

2. Bendtigte Einzelantriebsgerate auswahlen.
3. Auf Schaltflache "OK" klicken.
v Der STARTER wechselt vom Offline-Modus in den Online-
Modus.

v Im Online-Modus wird im unteren Fensterdrittel eine
Diagnoselbersicht mit den Betriebszustanden der Gerate
angezeigt.

scHUNKE)
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Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras _Fenster _Hilfe

| 0| (5| S| || o | X el o il ] | e[| £ 29 ° 22| BRIBR G| 5 ¢ (]| =
_—x
E-8) dokutest 0

) Einzelantriebsgerst einfligen
Al 5120 CU320 2 OP
] BIBLIOTHEKEN SINAMICS
-] BEOBACHTEN

o [T
s\zn:uaznzn?:uux Blhb =
T Blaime ] [ Ausgabefenster | [ Ausgabe Ziekysten | B Ausgabe tbersetzen  pifen. S Diagroseiiersiht
Drcken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, fntel(R) 82573LM. [Online-Modus T

STARTER im Online-Modus mit Diagnoselibersicht

1. Im Projektexplorer auf der linken Seite auf das "+" neben der
CU-Einheit klicken.

v Die Ansicht erweitert sich um weitere Ordner und Details.

G STARTER ~
Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras Fenster _ Hilfe

| | (8| B % [ ]| o] ]| W2 Xl

e alga|%|| Aefdalit® | 2] 22 mRImBIRA]| £l Ll LSl | R ] o @

1 BIBLIOTHEKEN SINAMICS
{1 BEOBACHTEN

Projekt
Gerdt
5120 0113202 P Cortrol Unit Beticbsbereit
[ Blaie] [ Ausgabelensier | [ Ausgebe Zieystem | [ pifen %§
Drii F1, um Hilfe 2u erhalten. (Intel(R) 82579LM Online-Mod T [

Projektexplorer mit erweiterter Ordneransicht

2. Auf Ordner "Automatische Konfiguration" klicken.

22
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v Folgendes Fenster offnet sich:

Zustand des Antisbsgerals:

Laufende Aktion:

Abbrechen

1 BIBLIOTHEKEN SINAMICS.
{1 BEOBACHTEN

Projekt
Gerat I |
5120_000320_2_DP Cortro Uk Betibsberet
W] B = = iten 35
a urn i ntel(R) 82575 [

Automatische Konfiguration der Antriebsgerdte

v Die Werkseinstellungen werden wiederhergestellt.
3. Die Schaltflache "Starten" klicken.

v Folgendes Fenster o6ffnet sich:

-8 dokutest 0
) Einzelantriebsgerat einfugen
2l 5120 CU320 2 P
*) Automatische Konfiguration
> Ubersicht

{1 BIBLIOTHEKEN SINAMICS.
{1 BEOBACHTEN

o [
) i
5120_CU320_2_DPControl_Urnit Betriehsbereit

] et e B L i %5

Drcken Sie PY, um Hilfe zu erhalten. [intel(R) 825791 [onii T T

Werkseinstelungen wiederherstellen

4. Auf Schaltflache "Ja" klicken.
v Die Werkseinstellungen sind wiederhergestellt.

scHUNKE)
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v Folgendes Fenster o6ffnet sich:

TSTARTER -4
Projekt _Bearbeiten Zielsystern Ansicht _Extras _Fen:

Hiffe

Vorbelegung i alls Kompornenten:

Servo

e 1 ] Ervennung wer 20 |

{2 BIBLIOTHEKEN SINAMICS
{1 BEOBACHTEN

Proiskt

| 2w oreer

Dricken Sie FL, um Hilfe zu erhalten.

¥ 0 Wamung(en) ¥ 20 infomation(en)
e ineiaung T~
A1 =
information __ 5120_CU320_2_DP RAM nach ROM kopieren erfolgreich aus gefunrt. (]
lame | [ B =] e ] X8
intel(R) 82579LM T [

Antriebsobjekt-Typ zuordnen

1. Den aufgelisteten Antrieben den Antriebsobjekt-Typ

zuordnen.
Die Schaltflache "Anlegen" klicken.

v Folgendes Fenster o6ffnet sich:

"Servo"

T STARTER - d
Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Btras Fenster Hilfe

&8 dokutest 0
) Einzelantriebsgerat einfligen
o=, 5120 CU320 2 P
*) Automatische Konfiguration

!' ) Automatische Konfiguration beendet
Bitte derien Sie daran, zusétzich die Projektenun der Motoren an fogenden Antisben
b2, der Ensp schiehen:

SERVO_02

Fals sine
28, Netaiter)

ist, konfigurieren

1] BIBLIOTHEKEN SINAMICS
13 BEOBACHTEN

Wollen Sie OFFLINE gehen (nur mitdissem Antisbsgeritf?

OFFLINE gehen | ONLINE bleiben

Frojskt

2| ¥ ofener ¥ 0Wamung(en) ¥ 10 nfomationfer)

I [sture. [Weidung B
] =]

|10[formation __ Projektns PG laden erfolgreich @

pifen ] Ausgabe Laden ns PG [ %F |

] e

fntel(R) 82579LM

um Hilfe zu erhalten.

Automatische Konfiguration beendet

3. Die Schaltflache "OFFLINE gehen" klicken.
v Die Verbindung zu den Antriebsregelgeraten wird
v Die automatische Konfiguration wird beendet.

beendet.

v Der Offline-Vergleich zeigt an, bei welchem Zielsystem

Daten gedndert wurden.
"RAM nach ROM kopieren" auswihlen oder "Anderu

ngen ins

PG/PC laden" auswahlen, um die Daten offline zu speichern.
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Inbetriebnahme

HINWEIS

Dieser Schritt kann auch erst am Ende der Inbetriebnahme
durchgefihrt werden.

2. Auf Schaltflache "OK" klicken.
v Das Fenster wird geschlossen.

v Die folgende Grafik zeigt den STARTER, wenn alle
Einstellungen vorgenommen wurden.

I sTaRTER -
Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Exras Fenster Hilfe ——
B =2 = e e e Y g o 1= =1 e o 2 < O 4 X )

{5120 cu320 2 0P
> Uberic

- SERVO_02
1 DCC-plan einfagen

¥ 0 Wamunglen) [V 10 Infomation(er)

Al

=

Projekt ins PG laden erfolgr

|

prifen_ ] Ausgabe Laden ins PG

Drsck

en Sie F1, umn Hilfe zu erhatten.

lntel(R) 82579LM. onnectic

Offline-Modus

STARTER, nachdem alle Einstellungen vorgenommen wurden

scHUNKE)
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4.5 Parametrieren

HINWEIS

Die nachfolgenden Einstellungen sind Standardeinstellungen.
Kundenspezifische Losungen kénnen andere
Parametereinstellungen bedingen.

1. Im Projektexplorer auf Antriebe > Servo... > Konfiguration
klicken, um die Konfiguration der CU-Einheiten zu starten.

5 STARTER - dokutest 0~ [5120_CUS. ~Konfiguration] [

0 Projekt Bearbeiten Zielsysterm Ansicht bxtras _Fenster e -T=x

D)%) & 4|5 @ o | XX |l | o]l ial 5] 89| 2] 11 et o e )

$120.CU320.2.0P 3 Datersataumschaling  Antisbsdatersatz DDS 0 DDS Konfigiaren. DDS hinaufigen.
B si0.cusz0.2 ™ einblenden | | |
Belehisctersatz CDS 0 CDS hirafigen
Kanfiguration | Einheiten  Spertiste - Einstelung |
Name: SeRv_i2 Arisbsatigkle Ty 11SERVD

PROFIdiive Telegrarm: 999] Freie

jektierLng mit BICO

Antisbsobiekt-Hr. 2 Regelungsat. [21] Drehzahregehing it Geber)

SERVD_02 Motar_Module_2 (Leistungstei] SERVO_02E ncoder_4 (Geber 1) Geberdaten
K -
mer S

2 3
G5L3040-0PADD Qhvex

DRIVE-CLi-Encoder_3

Power Module

T DRIVE CLiQ Encoder
BestelHl: B5L321015E225080
Bestel . D 1211017.02
on: 2550 et
DRIVE-CL
100K i
| [Geherun V0011 DRIVF-C 1 b iteniint 2
5 | .2:2] 0 [0 o | 7] schiepen Hife:
f SERV_02
®?| # oFener ¥ 0Wamung(en) ¥ 10 Informationfen)
ET etaung B
| | [2ie =
|16 [nformat Progit s FG lden srogrei @
I <
] | ] tusgabe Zetystem | FE] " pien, [ Ausgabe Laden ins PG
Driscken Sie Fl, um Hilfe 2u erhalten ] MR Ofilinc-Modus

Konfiguration der CU-Einheiten
2. Die Schaltflache "DDS Konfigurieren..." klicken.
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Regelstruktur
konfigurieren

v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

m STARTER - dokutest 0 - [S120_CU320_2 DP. ) 02 -
@ Projeie_Bearbeiten Zielsyste Ansicht _xtras_Fenster _Hife

EELIE L) ]| xbx]| sl

Konfiguration - 5120_CU320_2_DP - Regelungsstruktur

tolanlezl

“S

Datersataumschakd
™ einblendzn

T  Artieb: SERVD_02,DDS 0

5120 cu320 2 0p
e

Korfiguration | Antisb
Name:

Antisbsobiekt-Hr.

£ @ SERVO 02
%) DCC-Plan einfigen

’
@ SERVO_02

v

Sollwert

Regeling

r/M-Regeling

2
I” Emetette Meldungen/Uberviachungen

| B1IDRIVE 1 b it

{ Giober)
o
Geberdaten "

3
DRIVE-CLiQ-Encoder 3
DRIVECLiG-Encoder
1D 1211017-02

Le

| (5] sehisten Hite

B| P oFehier ¥ 0 Wamunglen) ¥ 10 Ifomationfer
__[sure aeiaung T=
| | [2ie eler> Abbrechen Hife =
|10 [formst Projeit ins PG laden erfoigeich (|
I
] | ] tusgabe Zetystem | FE] piifen, [ Ausgabe Laden ins PG

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalts Intel(R) 82579LM EALRad Offline-Modus

"Regelstruktur" konfigurieren

HINWEIS
Im linken Bereich werden alle SINAMICS-Module aufgefiihrt, die

nacheinander konfiguriert werden mussen.

1. Im Bereich "Funktionsmodule" die Einstellung
"Einfachpositionieren" auswahlen.

2. Unter "Regelungsart” im Dropdown-Menii die Regelungsart
"[21] Drehzahlregelung (mit Geber)" auswahlen.

3. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.

scHUNKE)
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Leistungsteil
konfigurieren

v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

) Antrieb einfugen
£-fy SERVO_02

5 STARTER - dokutest.0= (5120 CUS: ~ Konfiguration] =
@ Projeie Bearbeiten ZielsysternAnsicht _bxtras_Fenster _Hiffe =15]%]
Dﬁg%‘@”%%@‘n“‘ﬂux‘xﬂw“ﬁmﬂ@&wuﬂwﬂ.: =|L: ke
) CU320.2 DP - Leistungstell
- iy i SERV0.02.005 0
e Konfuieten Sie die Leit =
|ltGeter)

Geberdaten

3

- GSLRA0ISET 7 3 kW acie .
. GSLRAOISEZL0hm 4w 1024 ACAC e
£ BSL3210-1SE21-8U: 7.5kwW 184 AC/AC DRIVE-CLIQ-Encoder
GSUDIOISERSU 1Tk %A AC/AC
121101702
i GLRISES A 15K 24 AL/aC
ESL32101SE; 75w 1A acig
GLZISERZSn 11K 354 AcjC m [
GSLRA01SED 20 15K B2 acme -
i " ] |11 DRIVE-CY 8 3oher ot 2
. . EE o0 | ] sohisten Hife
Priekt @ seAvo_n
2| ¥ ofener ¥ 0Wamungen) ¥ 10 Ifomationfer]
e Tittdung T
% [ A <zuiick [ Weiter> Abbrechen Hife ==
formaton  propit s PG laden erogreich @
B Ausgabeterster | 5] 1= /pifen [ Ausgabe Ladenins PG
Driscken Sie F1, um Hilfe zu erhalten fintel(R) 82579 LM B Offline-Modus | —

"Leistungsteil" konfigurieren

1.

2

Im Eingabefeld "Komponenten Name" den Namen des
Leistungsteil eingeben.
Fir "Anschlussspannung", "Entwdarmungsart” und "Bauart" im
jeweiligen Dropdown-Menii die entsprechenden Werte des
eingesetzten Leistungsteils auswahlen.
Unter "Auswahl Leistungsteil" das verwendetes Leistungsteil
aus der Liste auswahlen.

Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.

v Folgendes Fenster o6ffnet sich:

“Konfiguration]

ST a0
2]

Projekt _Bearbeiten _Zielsystern _Ansicht _Bxtras.

Fenster

Hife

] =2 A N = e 4 st |

)

l, S120.CU320 2_DP

» Kommunikation
> Topologie
0 Control Unit
] Einspeisungen
in-/Ausgabe-Komponenten
1 Geber
] Antriebe
# ) Antrieb einfagen
£ SERVO 02
#) DCC-Plan einfigen
> Konfiguration
> Expertenliste
 Drive Navigator
> Steuerlogik

Datensatzumschal
7 cinblends

Antiet: SERVO_02,DD5 0

Leistungsteil

 Codenumner
52

Kenfiguraio

Name:

o i

Antisbsobiekt-Hr.

[Besel
st

& Kein Fitet/Drossel
€ Sirusfier
€ pusgangsdiossel

o[}

€ dUjehFiter mit PL

™ Voliage Sensing Module:

Projekt

f SERVOC

e[ |

Geberdaten

3

DRIVE-CLi-Encoder_3
DRIVECLiG-Encoder
1D 1211017-02

L0
| |11 PRIVF-T) iR facher identiien

3| 13| | sehieten Hile

W 0Fehler ¥ 0 Wamung(en) V' 10 Information(en|

2~ 2 2
| e eiaung T
|- Jave cauice [ ey | sttrcen | e =
|t0]nformation_Projekt ins PG laden erfolgreich ]
|
"Bl bwsgsbeorsir | 1= Toiten [E) ussobe Laden s P&

Drcken Sie FL un Hife 2 erhalen fntel ) 8257911 FRRE Orline-Modus [

"Leistungsteil Zusatzdaten" konfigurieren

5. Bei Bedarf die auf das Leistungsteil aufgesetzte Komponente
im Drop-Down-Menu auswahlen.
6. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.
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Motor konfigurieren

Motordaten
konfigurieren

v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

~Konfiguration] ol

5 STARTER - dokutest 0~ 5120 CUS:

@ Projeit Bearbeiten ZielsystemAnsicht _btras_Fenster _Hiffe - J=]x

D‘ﬁgw@w%mﬂﬂﬂuﬁ@%m_u_mmwﬂ,: =Ltz

Antieb: SERY0_02, DDS 0, MDS 0

{la 5120 CU320 2 DP
> Ub it

A Datensatzumschalt
P cotienden

| | e

Wotae [ symevenmaer

Projskt

@ SERVO_02

Geberdaten

3
DRIVE-CLiQ-Encoder 3
DRIVECLiG-Encoder
1D 1211017-02

—
LeD

{11 DRIVE-1 - Geher idertiiert

| 1] sevisten Hite

2| ¥ ofeer ¥ 0Wamungen) ¥ 10 infomaton(er]
I [stute [Metdung |
% [Ate <zuiick [ weter> Abbrechen Hife =i
mmm i o e I \
Ji=] piten [ Ausgabe Laden i PG
ntel(R) 82579LM R Ofilinc-Modus T

"Motor" konfigurieren

1. Im Eingabefeld "Motor Name" den Namen des Motors
eintragen.

2. Die Option "Motordaten eingeben" auswahlen.

3. Unter "Motortyp" im Dropdown-Menu "Motortyp, [2]
Synchronmotor" auswahlen.

4. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.
v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

“Konfiguration] =

G STARTER - dokutest 0 [§120_CUS:

£ Projekt_Bearbeiten Zielsystem Ansicht _Extras _Fenster _Hilfe -Islx

E“E‘E@‘@‘i‘%@”ﬂﬂ‘ﬂ D L BIE L
_

Antiet: SERVO_02,0D5 0,MDS O

A Datensatamschal
i einblenden

s 5120 CU320.2 DP
> Ub it

Mo
&
-

Ko = e [ wert [eimner]
p3H[0] |Motc 6000 | 4/mi
p314[0] | Motor-Polpaarzahl 7 [/t Geber)
= | =
p322(0] 6000 | 1/min
=
I p33610] [263 lnerr
20 et
B 3
; DRIVE-CLIQ-Encoder_3

DRIVECLiG-Encoder
) 1D 1211017-02

—
m

7| e e

| |11 DRIVF-1 0 Faeher idertiien

| 5] sonenen Hite

Proekt @ SERV_O2
2| @ oFenier ¥ 0Wsmunglen) [ 10 Ifomatonien]
[ Toure itcidung T
=l [2ie Zuiick [ weter Abbrechen Hife ==
|0 formaton Progi ns PG nden srfagrich = S ] e | o @
| B
B | puscatozelsan | B pitn, [E] Ausgobe Lodn s PG

ricken Sie FL, um Hife 2u erhalten, ntel(R) 82579LM =R Offline-Modus [ T

"Motordaten" konfigurieren

1. Unter "Motordaten, Synchronmotor (rotierend)" die Option
"Dateneingabe nach Datenblatt" auswahlen.

2. Inbetriebnahmesoftware mittels QR-Code Zettel von
schunk.com herunterladen und das Datenblatt unter
Antriebsreglertyp > Motorparameter 6ffnen.
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Inbetriebnahme

- ~
. ~
- ~ -
‘ ERDO4 fep——
- Name Bezeichnung Value | Unit
— 300 Motortyp Auswahl 2
aramets Parametertext wert_|Einheit|" pg:im Mmurcude%pmmemuswam 0
p305[0] |Motor-B om eff || p305 Be 0,43 Aeff
pait 600.00 1/min
p311[0] |Motor-B ehzahl jiimin_ |y 314 Polpaarzahl 700 I
p314[0] |Motor-Polpaarzahl I n p316 Drehmomentkonstante 093 | Nm/Aeff
316[0] [Motor-Drehmomentkonstante Nmia I |_p322 Max. Drehzahl 60000 } 1/min_ |
LELD) " 323 n 1,29 Aeff
p322[0] |Motor-Maximaldrehzahl imin 0338 ‘Grenzstrom 1.29 Aeff
p323[0] |Motor-Maximalstrom eff : p341 Motor Tragheitsmoment 0,000083 JI _kgm?
ST e R o e e 5 3 Mntogl?:zmun skonstante i4 0 vmfm
p341[0] |Motor-Tragheitsmoment kom® |y D318 ng_ 4 T
- p319 Motor-Stillstandsdrehmoment 4 Nm
320 Bemessungsmagnetisierungsstrom _,000 r Aeff
325 Pollage Indentifikation 1. Phase 0011
100,00 %
A A —

Werte von Datenblatt ablesen

v Inder Spalte "Name" sind die Parameter aufgelistet, die
auch im STARTER verwendet werden.
3. Den zugehorigen Wert aus der Spalte "Value" ablesen und im
Konfigurationsfenster eingeben.

HINWEIS

Einheiten in der Spalte "Unit" mit den Einheiten im
Konfigurationsfenster abgleichen. Sollten sie voneinander
abweichen, Einheiten anpassen.

4. Einen Haken bei "optionale Motordaten eingeben" setzen.

5. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.

6. Weitere Werte vom Datenblatt ablesen und im
Konfigurationsfenster eingeben.

HINWEIS

Parameter, die in der Parameter PDF-Datei nicht vorhanden sind,
aber beim STARTER eingegeben werden konnen, miissen mit den
Vorgabewerten belassen werden.

7. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.
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Inbetriebnahme

Ersatzschaltbilddaten
konfigurieren

v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

5 STARTER - dokutest 0= (5120 CUS: ~onfiguration]

Projekt Bearbeiten Zielsystern Ansicht Btras Fenster Hilfe
i y:

)

-=]x]

@@Nﬂ%@”ﬂiﬂﬂ” 1] 2o ALt S <RIBS st 8 |

Antiet: SERV0_02,DDS 0, MDS 0

o || (MR e[

Projekt @ sERvo | |

gl
ot oe = ol —— |
- faramet Parametertext Wert [Einhei] &
5507 T
Korfiuaton | riieb (e oso e
521701 [HotorSp Fr0 et
Wz fotor-Stilstandsstrom Aeft
Artiebsobiekt: ) I3 | ==
it
ett o
) Antrieb einfugen £
=@ SERVO.02
1 DCC-plan einfagen i
> Konfig 952500 lofor Sirom T80 JAeft Geberdsten
520 TEEER — =
* oo = B ;
e sl 00000 [onm DRIV -CLiQ Encodkr_3
555300 w0 o DRIVE-CLiO-Encoder
% Technologie 535101 & JAelt
» Steverung/Regelung =z T Jaert LIZICIEE
» Funktionen o 5530 ies00 [%
% Meldungen und Uberua: e
% Inbeticbnah volsténdig | B1IDRIVE 1 b it

| (5] sehisten Hite

2| ¥ ofener ¥ 0Wamungn) ¥ 10 Ifomationfor|
I Thteidung B
| [Ate <Zui weiter> Abbrechen Hif =
|10 nformation—— Prog s PG e erfogeion @
| =
B uosbeoner | [ Aube Zaaon | B it [} Ausgebe Lackn s
Driscken Sie F1, um Hilfe zu erhalten fintel(R) 82579 LM EREE Offline-Modus [T I

"Motordaten optional" konfigurieren

eingeben.

v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

9. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.

8. Werte vom Datenblatt ablesen und im Konfigurationsfenster

“Konfiguration]

' STARTER - dokutest 0 (5120 CUS:

@ Projele Bearbeiten Zielsysterm Ansicht _xtras_Fenster _Hile

D] =[5 B 2|l X% ~eal eall. = T
%@M—@Mﬂ‘ﬂ“ x| et e

hal

$120.CU320 2.0 Datersataumsct
8, sin-cuszn. ™ cinenden

» Kommunikation T

Korfiguation | Antibs
o Name:

3 Ein-/Ausgabe-Komponenten
. AnticbsobiekH1
3 Antriebe

T Antieb: SERV0_02,DD5 0, MDS 0

[Erveieressten Physkalich <]

Motordsten, Synchronmotor (otiererd}

metertext

Wert [Einheit]

) Antrieb einfugen
£ SERVO 02

#) DCC-Plan i

> Konfigurati

[20.00000|mH

Geberdaten

3

S 5 = DRIVE CLig Encode_3
DRIVE CLiQ Encoder
» Technologie 0
» s D 1211017.02
» F
» Meldu =
>; ‘Kbm ot e | |1 DRIVE £ 1 faehwt et >
eh i T B oo | 7] schiepen Hite
Projskt & s |
2| ¥ ofener ¥ 0Wamungfen) ¥ 10 Infomation(en]
e eidung B
—=] [Ate <Zu weiter> Abbrechen Hile =
|10 informaton _ Proit s PG faden erfoireich (]
I =
= JH Tpilfen, [ Ausgabe Ladkn ns PG
Driscken Sie Fl, um Hilfe 2u erhalten finel(R) 8257910 SR Otiline Modus T

"Ersatzschaltbilddaten" konfigurieren

1. Werte vom Datenblatt ablesen und im Konfigurationsfenster

eingeben.

HINWEIS

Parameter, die in der Parameter PDF-Datei nicht vorhanden sind,
aber beim STARTER eingegeben werden konnen, miissen mit den
Vorgabewerten belassen werden.

2. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.
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Inbetriebnahme

v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

Berechnung der
Motor- / Reglerdaten

~Konfiguration]

5 STARTER - dokutest.0= (5120 CUS:

Projekt Bearbeiten Zielsystern Ansicht Btras Fenster Hilfe
i y:

D@15 =] 5|22 == %] <% =
|

_salleall. el
5120_CU320.2_DP - Berechnung der Motor-/Reglerdaten

$120_CU320 2.0 A Datersatzumschl
o1 o . ilenden

T Antieb: SERV0_02,DD5 0, MDS 0

FEEEE
IE2222 22

7| e e
nomal

Projskt

n Stiom- und Drehzahlregelung und
den eingegebenen Typenschil- und
ig

Geberdaten

3
DRIVE-CLiQ-Encoder 3
DRIVECLiG-Encoder
1D 1211017-02

LeD
| |11 DRIVF-1 0 Faeher idertiient

| (5] sehisten Hite

2| ¥ ofener ¥ 0Wamungn) ¥ 10 Ifomationfor|
I Thteidung T
[2ie <Zuiick [ Weiter> Abbrechen Hife ==
|10 formaton—— prop s 76 eden sfagreich z = £ 4 @
| =
= BT - i it [} Ausgebe Lackn s
Driscken Sie Fl, um Hilfe 2u erhalten Intel(R) 82579 LM AR Ofilinc-Modus T

"Berechnung der Motor / Reglerdaten" konfigurieren

1.

Im Bereich "Berechnung der Motor/Reglerdaten" die Option

"Vollstandige Berechnung ohne Ersatzschaltbilddaten"

auswahlen.

v Die Grundeinstellungen auf Basis der bisher eingegebenen
Daten werden ausgerechnet.

Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.

v Folgendes Fenster o6ffnet sich:

Motortemperatursen
sor konfigurieren

“Konfiguration]

ST a0

0 Projeie_Bearbeiten _Zielsystem Ansicht _bxtras_Fenster e

ILoeall

D= A B 2l x.|x [ el sttt 28l so| L
_I‘EIEIEH §” M_IE” :ISH ﬂ _‘I_EI @Kunﬁgumlmn - $120_CU320_2_DP - Motortemperatursensor
— ‘

@, 5120 cu320 2 0° (2P

MEENES | [
Proiekt {5 SERVO0Z

T Antieb: SERVO_02,

DDS0,MDS 0

Wihlen Sie den Typ des Motortemperatursensors:

Geberdaten

3

DRIVE-CLi-Encoder_3
DRIVECLiG-Encoder
1D 1211017-02

—
o

|11 DRIVE T i e et

2| ¥ ofener ¥ 0Wamungfer) ¥ 10 fomatonfer
[ [swre [Meioung T=
|—=l [Ate zuiick [ weier Abbrechen Hife I5) 5
|10 formaton—— Prog ns PG s srfagrech = 2 L4 | o @
| B
T Ausgabetente | [ =] pien, [ Ausgabe Loden ns PG

Dracken Sie F, ur Hife u erhatten lintel(®) 8257910 PEEOfMineModus IR

"Motortemperatursensor" konfigurieren

1.

(ERD = [6] PT1000, ERS = [2] KTY84)
2. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.

Im Dropdownfeld den richtigen Sensor auswahlen.
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Inbetriebnahme

v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

Motorhaltebremse ,
. .
konfigurieren Dilale) ] - [Lle] | % <% % e —
8 s12.cu20.2.00 | | ™ eintienden ] HaltehvemseKn;hgmannn )
> U L _ — - m
| =
LED i
. - | | s | ] sohisten Hife
Froekd | g | |
i 2| ¥ ofener ¥ 0Wamungen) ¥ 10 Ifomationfer]
T Pusgabetersier | [ Ausgabe Ziskysten | [ Tpiten, ) Ausgebe Laden ns PG
Dricken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. (Intel(R) 82579LM edofflineModus |
"Motorhaltebremse" konfigurieren
ACHTUNG
Beschadigung der Achse
Wenn die Achse mit geschlossener Haltebremse betrieben wird,
kann die Achse beschadigt werden.
¢ Die Achse niemals mit geschlossener Haltebremse betreiben.
¢ Durch entsprechende Ansteuerung und Verdrahtung
gewahrleisten, dass die Achse nicht mit geschossener
Haltebremse betrieben wird.
1. Unter "Haltebremse Konfiguration" im Dropdown-Menii die
Option Motorhaltebremse entsprechend der tatsachlichen
Verwendung einer Bremse und deren Einbindung in den Regler
auswahlen.
2. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.
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Inbetriebnahme

Geber konfigurieren

v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

mSTART[K-duhneﬂﬂ-lSIZlL(UZ DP. ) 02 -
@ Projeie_Bearbeiten Zielsyste Ansicht _xtras_Fenster _Hife

EELIE L) ]| xbx]| sl

Konfiguration - 5120_CU320_2_DP - Geber

——— -

5120 cu320 2 0p

™ einblendzn

T Antieb: SERV0_02,DD5 0, MDS 0

‘Welche Geber mischten Sie vewenden?

¥ Geber I I Geber2 I Geber3
Geber 1
Geberauswertung:  |DRIVE-CLIO-Encoder_3 -
Geber Name: Encoder_4

@ Geber mk DRIVE-CLIQ-Sehritstelle

I™ Geber neu auslesen

o)
0
Geberdaten .

fintel(R) 82579LM

‘ =T
> Konig -
> - 3
* | ORVE 1 e 3
DRIVE CLiQ Encader
>
< 121101702
» W
» L
>; |1 DRIVE i e et 2
- R ' | | 9] sehienen Hife
Projekt
i g sroe[ | D 1
2| ¥ ofeher ¥ 0 Wamung(er) ¥ 10 Infomationfr
ET etaung
| | [2ie <zuick [ weter> Abbrechen Hife =
| lrormsor— poscns s ararpan 2 [ B e e |
I
=] | ] tusgabe Zetystem | FE] piifen, [ Ausgabe Laden ins PG
Driscken Sie FL, um Hilfe 2u erhalten,

IAMEEd Ofiline-Modus

"Geber" konfigurieren, Beispiel fiir EQN1135S (ERD)

1. Unter "Welche Geber mochten Sie verwenden?" einen Haken

bei "Geber 1" setzen.

Fiir EQN1135S (ERD): Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.

Fiir ERS135 (inkrementell) und ER$170-210 (inkrementell):
Option "Daten eingeben" auswahlen und auf Schaltflache

"Geberdaten" klicken.
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Inbetriebnahme

3. Daten von den folgenden Abbildungen ablesen und die
Eingabefelder ausfillen.

R

f1 Projet_Bearbeiten z‘e\sym T m—

[-s]x]

ST [T B e
J—

il 5120_€U320.2_DP N

> Ubersicht
% Kommunikation T
> Topologie

7 Control Unit

£ Einspeisungen
L1 Ein-/Ausgabe-Komponenten
1 Geber
0 Antriebe
) Antrieb einfugen
@ SERVO_02 =

@ ptatorisch
Messsystemn:

e

inkementel Sinus/Casinus_~.

Geberausmerung.

) DCC-Plan einfugen
> Konfiguration

> Epertenlste

¥ Drive Navigator

> steuerlogik

» Technologie

» Steuerung/Regelung
» Funktionen b
3 Meldungen und Uberwa:
% Inbetriebnahme

> Kommunikation

4\ b

Korfiguatior:  [ine Nulmarke/LUm_v | Nulmaikensbstand T80 Stiche
Hullmarkenaraaht I 1

Grobsynchronisatior: Feinsynchionisation
© keine @ keine © Nlmatken
@ Polageidentiikation

Polageidentfiationsvertahren:

© Halsensoren
 C/D-Spur

Geberdaten

3
CLi0-Encoder_3
E.CLD Encodsr
D 12101702

Frojskt @ st

2| orener ¥ OVamungen) ¥ 1|

Abbrechen Hile

|

I

| O] oo | __ee

[ Toue Tietdong

Ate

<guiick | Weier> | fbbrechen | fife |‘f

Ll |

|
formation  Proi s PG laden eroireich |
{

|
J

[ Ausgabefenste: | [ Ausgabe Ziekystem | [

pifen [ Ausgabe Ladenins PG

B

Dricken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.

Intel(R) 82579 LM onnectic [ TEYSYISES T

Geberdaten fiir ERS135 (inkrementell)

€1 Projelt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras _Fenster _Hilfe

[-]s]x]

D el Sl k[l o] ] 2] xlx]

{l; 5120 CU320_2. DP s |m

> Ubersicht
% Kommunikation M

> Topologie

0 Control Uit
£ Binspeisungen
1 Ein-/Ausgabe-Komponenten
{1 Geber
[ Antriebe

£.#) Antrieb einfagen

@ SERVO.02

& otetotsch

Messsystem:

nkiementel Sinus/Casinus_~.

Geberauswerung.

) DCC-Plan einfigen
> Konfiguration

> Ecpertenliste

# Drive Navigator

> Steverlogik

» Technologie

» Steverung/Regelung
» Funktionen ml
3 Meldungen und Uberwa:
» Inbetriebnahme.

> Kommunikation

QO ———

Kerfiguatior: [zine Nulmarke/Um_~| Mulmarkenabstand 216 Stiche
ullmarkenanzehi 1

Grabsynehronisatior: Feinsynehranisation
© keine @ keine © Nulmarken

& Polageidertiication
& Hatsersoen Polageidentfiationsverahren:

€ D Son Satigungsbasier 1. Hamorische ~)

Geberdaten

3
CLi0-Encoder 3
E-CLiD Encoder
1D 1211017-02

Frojskt @ seA|

|

—_—

2| © oreher ¥ OWamungler) 2 1| _pobrecten | e |
[ sure inetaung = =
A H <guick | Weler» | fbwechen | Hie | H ll}D
[ eusgabeferster | 5] Ausgabe Zickystem | [ /piiten [} Ausgabe Ladenins PE:
Driicken Sie F1, um Hiffe 2u erhalten, fintel(R) 82579LM [eTneOffline-Modus [ —

Geberdaten fiir ERS170-210 (inkrementell)
4. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.
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Inbetriebnahme

Mafsystem
konfigurieren

Mechanik
konfigurieren

v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

5 STARTER - dokutest 0= (5120 CUS: figuration) &
@ Projeit_Bearbeiten Ziekystem Ansicht _bxtras_Fenster _Hiie [=15]%]

\m\_n_l_l_n_l_n_ﬂ\ﬁl_J Fa et a2t U e S s B

Ankib; SERV0_02,DDS 0

s120.cu0 2.0 n
& [l

Ant
) Antrieh einfagen
E-fy SERVO_02
) DCc-P)

| == ‘
0
Geberdaten L

> By - 3
%0 - S
DRIVE CLiQ Encader
» T
$ s 5 121101702
> F i I
» M e Leo
o © j‘ﬁ 10BNV 110 s i =
. s ; . EE oo B¢| 9] schisten Hife
Priekt @ sERvo_n
2| ¥ ofener ¥ 0Wamungler) ¥ 10 irfomationfr
<Zuiick [ Weiter> Abbrechen Hife =
ot s P e aro = = — — (o]
tysten | (5] piten ) Ausgabe Ladenins PG
ntel(®) 8257900 SRR rline Modus L

"Mafssystem" konfigurieren

1. Unter "Gebersystem fir die Lageregelung" den Geber
angeben, der zuvor fir "Geber 1" definiert wurde. In der Regel
ist hier schon der richtige Greifer voreingestellt eingetragen.

2. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.

v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

T ST SO 0 U E—— =

l~Proge¥t—BesrbeterrmZelcysterm—Ansichi = Etras = Ferster=riife L1s%
D@ 2 &[22 o] \|x, ~eal eoll |k
\——I i 120.CU320.2.DP - Mechanik
T Antie: SERVD_02,DDS 0
s 5120.CU320_2 DP 4| | @ Datersetamschaltd et "
S Dbersicht Der Lageregelung st folgender Geber 2ugeornet.  [Encodr_d
Korfiuation | Antieb Irtegierte Geberauswertung
Name: seren Geberdaten
p— ==
0
Geberdaten
— 3
DRIVE CLiQ Encoder
aaaaa n [0 W D 1211017.02
4
=
nbetrieona k c B DR VE 10 b it =
. i - B O] oreben | e
Proiekt {5 SERVO0Z
2| ¥ ofeher ¥ 0 Wamung(er) ¥ 10 Ifomation(en]
[ Toore ieldung B
= At wie | =
|10 [wlormafion _rojetins PG laden erfolgraich (]
| <
T Pussmbeiorsie | ] Ausoote Zgsion | B Toitn, [} Autgebe Laden n: PG
Driscken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. finel(R) 82579 LM AR Offline-Modus [T —

"Mechanik" konfigurieren

1. Im Eingabefeld "Lageistwert/-sollwert fangt wieder bei 0 LU an
nach" einen Wert zwischen 3600 und 36000 eintragen
(entspricht 360 °).

Dieser Wert sollte so hoch sein, dass er nicht erreicht wird.

2. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.
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Inbetriebnahme

Prozessdatenaustaus

ch konfigurieren

Zusammenfassung

v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

5 STARTER - dokutest.0 02~
€1 Projet Bearbeten Ziekystem Ansicht bxtras Fenster Hilfe

EELIE o] el] x| sl

) CU3202 0P -

Gntren) |

= Antieb: SERV0_02,0D5 0

 s120.cun20.2.00 9 citungstei
Lo S120.€U320.2 -l = L cingstl
> Ubersicht entlenden [@hioter
[¥1Hctrdten
 Kommunikation M [ tordaten Opion
> Topologie e

‘Wahlen Sie das PROFldrive Telegramm aus:

0 Control Unit

{3 Einspeisungen

] Ein-/Ausgabe-Komponenten
) Geber

1 Antriebe

Name:

Antisbsobiekt-Hr.

Korfiguraton | Antisb

[ViBerechnung der M|

Lange (wote)

Eingangsdten/lstuerts:

) Antrieh einfagen
E-fy SERVO_02
) DCC-Plan cinfiigen

> Konfiguration

> Expertenliste

3 Drive Navigator

> Steuerlogik
» Technologie
» Steuerung/Regelung
» Funktionen m
» Meldungen und Uberwa:
» Inbetriebnahme.

> Kommunikation

ﬁ

0
Ausgangsdeten/Solwerte: 0
Hinveise:
1. Die PR OFldrive Prazessdaten werden enisprechend dem
gewshiten Telegrammiyp = BI CO-Perameter verschaltet. Diese:
BIC Parameter kinnen nicht nachirigich veréindert werden.
2 Diese Daten belreffen das Interface 1 gemé den Einstelngen
n der Regelngsbaugruppe.

ftGeben

Geberdaten
3
DRIVE-CLiQEncoder 3
DRIVE-CLiG-Encoder
1D 1211017.02

Le

| B11DRIVE 10 e iitien

o - ) | | eeEE 0 | 9] schienen Hife

Projkt @ SERVD_02
2| ¥ ofenier 0 Wamungen) ¥ 10 Ifomationfer
[ e ieidung B
| | At <zuiick [ wieter> Abbrechen Hife I3/
|10 [nformaion _ Projetins PG Iaden erfogreich = = = = (o]
I =
=] | ] tusgabe Zielystem | EE] piifen, [ Ausgabe Laden ins PG

Driscken Sie FL, um Hilfe zu erhalten M FAREE Offline-Mo dus

"Prozessdatenaustausch" konfigurieren

1.

Unter "Wahlen Sie den PROFIdrive-Telegrammtyp aus:" im

Dropdown-Meni den Telegrammtyp in Abhangigkeit der
Anlagenkommunikation auswahlen.

eintragen.

Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.

v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

Im Eingabefeld "Eingangsdaten/Istwerte:" die Lange eintragen.
Im Eingabefeld "Ausgangsdaten/Sollwerte:" die Lange

5 STARTER - dokutest.0 T
€1 Projet Bearbeten Zielsystem Ansicht bxtras Fenster Hilfe

D|={a|® < 428 o] W] ]| )y

, 5120 cu20 2 op
> Ubersicht

» Kommunikation T
> Topologie

Datersataumschakd
¥ einblenden

ol sten el ool mmigmipmil ool mivets Lol 1=l
selltmlalezl =
Konfiguration - 5120_CU320_2_DP - Zusammenfassung -
egelungsstrukiur =

0 Control Unit

1 Einspeisungen

L7 Ein-/Ausgabe-Komponenten
) Geber

1 Antriebe

Korfiguration | Antisb
Name:

Antisbsobiekt-Hr.

) Antrieb einfuagen
E-fy SERVO_02
%) DCC-Plan einfigen
> Konfiguration

> Expertenliste
3 Drive Novigator
> Steuerlogik
» Technologie
» Steuerung/Regelung

» Funktionen m
» Meldungen und Ubenva:
» Inbetriebnahme

> Kommunikation

ﬁ

iy i | || e
[ MEEEE
2| ¥ ofener ¥ 0Wamungler) ¥ 10 ifomation(e
sture [Meiaung
£

S|
10 formaton

Projekt ins PG laden erfolgreich

Flegelungsat: [21] Drehzahlregelung (it Geber) M
Furktionsmodue: Einfachpastianierer
Leistungstei
omponenten Name: Motor_odul_2
Komponeten Typ: ACPower Module:
BesteliNr: BSL321015E22 B

]
3

Leistungstei Zusatadaten
Kein Fiter/Diossel
Adapterbavgruppe: CUAZ!

Moar

Potar Name: Motor_5
Potar Typ: [2] Synchrormator

Motardater:
'P305[0} Molor Bemessungsstom D.81 Aeff
P3O min
3140 i

tante 0.990 N
000 1/1min

243 et

330 2,43 pelt

p341[0] Motor T ragheismoment 985005 kgri
Motordaten Optional

P307[0]: Motor8 emessungsleistung 0.00 K/
P3120} Motor emessungsdiehmomert 0.80 Nm
31710 Motor panmungskonstante 67.0 Velf
P318[0: Motor S tilstandsstiom 0,80 Aei

L e —— "

Tet in Zwischenablage kopisren

<Zuriick abprechen | Hie |

|t Beben

Geberdaten

3
DRIVE-CLiQ-Encoder 3
DRIVECLiG-Encoder
1D 1211017-02

Le

| B1IDRIVE 1 b it

| (5] sehisten Hite

] | B pusqste Zesysen | [

 pien, [ Ausgabe Laden ns PG

Driscken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.

fintel(R) 82579LM

IAMEEd Ofiline-Modus

Zusammenfassung aller Eingabedaten

HINWEIS

Die Daten konnen bei Bedarf exportiert und gespeichert werden.
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Inbetriebnahme

4.5.1 Temperaturiiberwachung einstellen

HINWEIS

Bei DRIVE-CLiIQ miissen keine weiteren Parameter zur
Temperaturiiberwachung eingestellt werden.

ACHTUNG

Ausfall oder Zerstorung des ERS durch fehlerhafte Parameter!

Wenn folgende Parameter nicht korrekt konfiguriert werden,
kann es zu einem Ausfall oder einer Zerstorung des ERS kommen.

e p 340 Automatische Berechnung
Motor/Regelungsparameter — [3]

¢ p 323 Motor-Grenzstrom
ERS135:3.8A
ERS170:5.98 A
ERS210: 5.7 A
e p604 Motor Ubertemperatur Warnschwelle — 90 °C
e p605 Motor Ubertemperatur Stérschwelle — 95 °C
» p606 Motor Ubertemperatur Zeitstufe —0.1's
e p611 [2T-Zeitkonstante thermisch—4 s
e p612 Thermisches Motormodell Konfiguration—1 H
e p615 12T Motor Modell Storschwelle — 95 °C

1. Im Projektexplorer auf ANTRIEBE > SERVO.. klicken und mit der
rechten Maustaste das Untermeni 6ffnen.

2. Im Unterment auf EXPERTE > EXPERTENLISTE klicken.
3. Parameter zur Temperaturiberwachung einstellen.
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Inbetriebnahme

Bei ERS

Beim Verwenden einer SME-Box Parameter p600, p601, p604,
p605, p606 und p4601 einstellen, um die Temperatur des Motors
zu Gberwachen:

* p600=[1] Temperatursensor Uber Geber 1

e p601=[10] Auswertung liber mehrere Temperaturkanale
SME12x

e p604=90°C
e p605=95°C
e p606=0.15s
e p4601= 20 [KTY84]

G STARTER - dokuesil - BI30.C0% - faY
[ Projekt Bearbeiten Zielsystem Arsicht Extras _Fenster Hilf EC
Des| | &) (=] o] %] ]
5 |Gs[[ ]| [soctonsingeben <] ]| [ | o [rwraseamar ]|
5 5120 C e Maximum
-] BIBLIOTHEKEN SINAMICS e [ e ~TAie ~Take =lAk =
1] BEOBACHTEN [ Betrieb. 2
i oo [z
erctaberet |2
o 0 ED
0 20
0 600 [}
0 3
0 B

== [=[z]s[= s[=] [a]s]#]as]
H
a| &
BB

eberloser Betrieb Sirorveduktion 100.00

akuel

Pkt g strvoe
Driscken Sie Fl, um Hilfe 2u erhalten. Intel(R) 82579 LM PR Orilinc-Modus i

Expertenliste fiir das Parametrieren der Temperaturiiberwachung bei ERS
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Inbetriebnahme

Bei ERD (EQN1135S)

Parameter p600, p601, p604, p605 und p606 einstellen, um die

Temperatur des Motors zu tUiberwachen:

e p600=[1] Temperatursensor Uber Geber 1
e p601=[6] PT1000
o
e p604=70°C
o
e p605=75°C
e p606=>5s
5 STARTER - dokutest 0L [§120.CU30 07 Experteniite x
B Projext FielsysternppAnsichtguPrirasyyEensten =]
D@ 8] @] o] %l
8 si20.cum0.200 |G| ‘ [Suchtenteingeen jﬂ” Y | 1 [nexagezmal jg”
son i 1[Gl ¥y
> Ubersicht Experteniste |
B oo EN e e
Al =]|ale > ale =] Al ~] Ale ~Ale Al
Uberwachung 1] Temg or 4. triet
Sensortyp. (6] PT1000 riet
jot_temp_mod 2 Sensor Warnschwelle 70.0 C i 0 200 [
®) DCC-Plan einfagen : a
> Konfiguration [12] Meldungen, keine R...
> o 0 20000
3 D 2028
> Steuerlogik Nein
2 - ;s
3y e U B e
» Meld ot_temp_mod 1 (20) einsieibar Nein (et 20°C) - rie
» Inbets mp_moa 173 20 c = £ 00
> 4 D DR T — 0 ot
o D D
Proekt & servoo2 |
2| 7 oreher ¥ 0Wamungler) 10 nfomation(er)
[ Tsure [Meioung B
|l [Ate I
|10 information Projekt ns PG laden erfolgreich @
, :
= Jsystem | [ Jpifen [ Ausaabe Laden ins PG
Driicken en (Intel(R) B2579LM onnectic! [ —

Expertenliste fiir das Parametrieren der Temperaturiiberwachung bei ERD (EQN1135S)
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Inbetriebnahme

Bei Verwendung von
absoluten
Messsystemen
(EQN1135S [ERD])

Parameter P1982, P1980 und P1981 einstellen, um die Temperatur
des Motors zu Gberwachen:

e P1980=[1]
e P1981=30
e P1982=[0]

D[] S| % [5e] @] o] | X2 Xl X ) x| BiEE B =
g st c 200 (2w ‘ [Suchied amgeben jﬂ” v ‘ e [rexadeama dz”
# Automatische Konfiguration Evpertenite |
M [Onlinewert SERVO_02 [Einheit [Anderbar in | Zugriffsstufe |Minimum [Maximal <]
(A=l Alle = Ale_~ale <]k Al llate
] naki/Sperren
00000 o
eer Rofaorischer Hotor
i [Pol Verfanren ] Satigungsbaseri Beirich
W [PolD Weg maximal 0 F Betreh 0 =)
1 _[PolD Anwiah! 1 i
ol Test Betreh 0 0 L
oI Winkelderenz ) -
0l Sattgungskurve et
%
¥ Drive Navigator n Beirich 0
> Steuer g0 [180
» Technologie e FOOH
S Steuerung/Regelung i Strom 55 [Aefr__[oetreb o 20000
" nsiicgszel 00 ms_|[Beri 250
i Verstarkung 0059 Nmsirad | Betie
i Nachstelzet 27 ms__|[Betie ED
0 latungszet m s [Betn o
o iimin = i (3
M ’
BN it I
Proiekt [ servo_02
Gerdt [
5120 01320 2 DP-Cortrol_Unit Beticbsberet
§120_011320 2 DP SERVO_02 Einschalspere - Fehler beheben, Storung auitren, ST
88 i ] [ eusoobetenste | [ Ausgabe Ziekysten | (58 pifen | [ Ausgabe Ladenins PG K |
Dricken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. Intel(R) 52579LM Online-Modus T [

Expertenliste fiir das Parametrieren der Temperaturiiberwachung bei Verwendung von
absoluten Messsystemen
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Inbetriebnahme

4.5.2

Absolutposition setzen (DRIVE-CLiQ)
Das absolute System muss zu Beginn einmalig referenziert werden.
1. Auf Schaltflache in der Mitte des Fensters klicken:

@ Projeit_Bearbeiten Zielsystern Ansicht _bxtras _Fenster _Hiffe —TEx

) &) o[l || ]| el [ alsal 2 mEE sl (| Rlelss L @]

|

|

" @ Digtale Signale
] Einspeisungen

" Analoge Signale

400000 m

Referencizren Start
o husgzbeKomponenten =r O Nachfivbelrieh aktiv =
1 Geber
3 Abicbe - Referenzpurk! sezen =
546 Stvo.02 0 1 1 z Geschnindgkelsbegrenzing skt
) DCC-Plan einfiigen Referersienyp Anvahl e O B
on =) Of|o Sollert steht
Referenapunktfahit Referenznocken n ({0251, B LR Meldung Sollwer stef [0}
g - I"-‘— Achse fet vonwins
Referenzpurkaht Unkehinacken Minus - péal =]
= ©1 Achse fah iickwsits
Referenzpurktaht inkehmocken Plus O Fassv D
= e Referenzpunkt gesetat
In_is < Dichzahischweliert 3
I 2
Referenzpuniahr akiv
1 52508(0], Bl LR Fieferenzmart kensu D)
Achse beschieurigt >
e 7z 0 axt, [ [0kt = o Hite
Proiekt @ SERVO02
= = Fr— \‘
S Ausgabe bersetzen riten ] I3 Ausgabe Ladenins P& ] [ BIc0 server | 8 ]
Intel(R) 82579 LM onnectic/Online-Modus

Schaltfldche "Referenzieren”

v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

5 STARTER - dokutest 0 - [5120_CU320.2 DPSERVOL02 - Referenzieren] = i |
T e e ey e peres

%) L] [Fa sl % ) = slslE | @l sl s F L o|e |
Fetoersienrfiuaion | Rofoendizen/Disgros |
@ Digtee Signale € Ansloge Signale e -

Referenieren Stat O
S [ O — Nachfiihbetrieb aktiv =
= efeenzpurk setzen |/ \ —@]
44g SERVO 02 e . —— -
& . ¥ < L —
®) DCC-Plan einfagen EEZEED - -~ E2x)

> Konfiguration
> Bxpertenliste
3 Drive Navigator
> Steuerlogik
» Technologie

@ Abscltwengeberiustage  ( Passives Referencieren

I

Absolutwetiustage durchfikren

Referenzpurkt-Koordinate

0 w

| o

Schaltfldche "Absolutwertjustage durchfiihren"
2. Auf Schaltflache "Absolutwertjustage durchfiihren" klicken.

v Im Eingabefeld "Referenzpunkt-Koordinate" wird 0
angezeigt.
3. Auf Schaltflache "SchlieRen" klicken.

v Das System ist justiert.
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Inbetriebnahme

4.5.3 Steuern der Achse im Tippbetrieb

1. Auf Schaltflache I q" klicken.
v Es wird in den Onlinemodus gewechselt.
v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

B sTaRTER - (D new (BT

Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Etras Fenster Hilfe

infugen Die Korfiguration von §120_CU320_2_DP (SINAMICS 5120 CU320:2 DP
Projekt.

at ci
Al 5120.CU30 2 DP
{2 BIBLIOTHEKEN SINAMICS
1] BEOBACHTEN

5120 CU320_2.DP

Projskt

2| ® oRher  1Wamungen) ¥ & ifomation(en)
Ausgabe Zielystem |
un Hife zu erhatten. intel(R) 82579LM (Online-Modus [Montag, 30. September 2018

Online- / Offline-Vergleich

2. Auf Schaltflache "Laden ins Zielgerat" klicken.

3. Die Meldung "Ladevorgang starten" mit "Ja" bestatigen.
v Der Download wird durchgefihrt.

4. Auf Schaltflache "SchlieBen" klicken, wenn der Download
abgeschlossen ist.

v Das Fenster wird geschlossen.
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Inbetriebnahme

1. Im Projektxplorer auf Antriebe > SERVO... > Inbetriebnahme

klicken.
2. Auf Funktion "Steuertafel" doppelklicken.

5§ STARTER - dokutest 0 (6120 CU3202.0. “Expertenliste]
[E] Projekt _Stevertafel Bearbeiten Zieksystem Ansicht Extras Fenster _Hilfe

Dl (%] 5 4| Eol @) oo X XiDxe] | [ il ]l il %] - 29 2] 1. Vo [ ) ()

BEE

| | &][%=

|

Suchtexteingeben | 4[| ¥ +[neaoeamal - @]

&0 Antriebe
S SERVOL02

;
Zlae  ~laxlae
B0

D [Stromsollwertfier & Zaer-Eigenfrequenz 19590
ampfung

[Onlinewert SERVO_02 |Einheit |Anderbar in

5

CEECEEEER

EEa Togoos
20 o
[o0
o0 Vet
E SERVO_02
el I
1] o] o] | Frenae 5| ——
n= 1/min 0% ny 100 % = amz
—
5] beheben. Storung quittieren. STO
|Ausgangsfrequenz geglate t
Sall Ist
Drehzahl: 00 0.0 /min 00Hz
Mamert [ 580 300 m
C0: Ausgangsspannung geglattet
0.0 veff
Moorstom: 0.00 4t U
nn % i
=] pien | &5

STARTER Steuertafel

P wnN e

o wu

v Im unteren Fensterdrittel erscheint die Steuertafel. Wenn kein
Fehler vorliegt, sind die LED’s bis auf ,,AUS 1 Freigabe“ grin.

Auf Schaltflache "Steuerungshoheit holen" klicken.

v Die Steuertafel wird mit der Schnittstelle zum Antrieb
verbunden.

Auf Schaltflache "Akzeptieren" klicken.

Bei der Option "Freigeben" einen Haken setzen.

Im Eingabefeld "Geschwindigkeit" "0 m/min" eintragen.

Auf griine Schaltflache "I" klicken.

v Achse geht in Regelung.

Sehr geringe Drehzahl eingeben (1-5 Umdrehungen/Minute).

Auf rot-griinen Tippbutton klicken.

v Die Achse verfahrt langsam.

Wenn Fehler auftreten, unten links die Registerkarte "Alarm"

offnen.

v Das Alarmfester wird getffnet.

Mit den Schaltflachen "Quittieren" oder "Alle Quittieren"

Fehler zurlicksetzen.

Registerkarte "Steuertafel" wahlen, um wieder zur Steuertafel
zurlickzugelangen.
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5 Anlagen

5.1 Anschlussschema SINAMICS ERS

Anlagen

Anschlussbelegung
ERS Torquemotor SCHUNK
SME-120-Baugruppe / SINAMICS

SW 18.06.2019

]

SINAMICS 1208

DRIVE-CLIQ

Trennstelle

X500 X100

SME-120

[Energiekette!

i Messsystem

Lange: 3 m

™| X200 X300
Temperatursensorbriicke

' Motoranschluss !

2
-]
x | Lange: 0,5
| ange: 0,5 m
g. Motoranschluss g Lange: 3 m
()] |
S Motorstecker
o
w
Sensorik ERS
ERS Torquemotor
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Anlagen

5.2 Anschlussschema SINAMICS ERD

Anschlussbelegung
ERD Torquemotor SCHUNK
SINAMICS
SW 16.06.2019

Messsystemkabel
DRIVE-CLIQ

Motoranschluss (U, V, W)

S0clsdlweulg

EQN1145S

ERD Torguemotor
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Translation of original start-up instructions

Start-up instructions

SIEMENS SINAMICS converter
ERD / ERS rotary module with SINAMICS drive control unit

SCHUNK' ¢ °
Superior Clamping and Gripping




Imprint

Imprint
Copyright:

This manual is protected by copyright. The author is SCHUNK GmbH & Co. KG. All rights
reserved.

Technical changes:
We reserve the right to make alterations for the purpose of technical improvement.

Document number: GAS406062

Version: 03.00 | 02/11/2022 | en

Dear Customer,

Thank you for trusting our products and our family-owned company, the leading
technology supplier of robots and production machines.

Our team is always available to answer any questions on this product and other solutions.
Ask us questions and challenge us. We will find a solution!

Best regards,
Your SCHUNK team

Customer Management

Tel. +49-7725-9166-0
Fax +49-7725-9166-5055

electronic-solutions@de.schunk.com

@ Please read the operating manual in full and keep it close to the product.
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General

1 General

1.1 About this manual

111

These instructions are part of the torque motor axis and describe
the safe and correct commissioning of the torque motor with the
Siemens SINAMICS converter.

This manual contains important information for a safe and
appropriate use of the product.

This manual is an integral part of the product and must be kept
accessible for the personnel at all times.

Before starting work, the personnel must have read and
understood this operating manual. Prerequisite for safe working is
the observance of all safety instructions in this manual.

NOTE: The illustrations in this manual are intended to provide a
basic understanding and may deviate from the actual version.

In addition to these instructions, the documents listed
under » 1.1.2 [[} 51] are applicable.

Presentation of Warning Labels

To make risks clear, the following signal words and symbols are
used for safety notes.

A DANGER

Danger for persons!
Non-observance will inevitably cause irreversible injury or death.

A WARNING

Dangers for persons!
Non-observance can lead to irreversible injury and even death.

A CAUTION

Dangers for persons!
Non-observance can cause minor injuries.

NOTICE

Material damage!
Information about avoiding material damage.

50
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General

1.1.2 Applicable documents

1.13

General terms of business *
Catalog data sheet of the purchased product *
Assembly and Operating Manual for the Torque Motor

Manufacturer manual and references for the Sinamics S120
converter

The documents labeled with an asterisk (*) can be downloaded
from schunk.com.

Scope of delivery

The scope of delivery includes

ERD / ERS rotary module with SINAMICS drive control unit in the
ordered model

e Commissioning instructions

e QR slip for downloading the commissioning software

03.00 | SIEMENS SINAMICS converter | Start-up instructions | en | GAS406062 51
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Basic safety notes

2

2.1

2.2

2.3

24

Basic safety notes

Appropriate use

The product may only be used for swivelling or turning workpieces
or objects.

e The product may only be used within the scope of its technical
data, Link Technische Daten.

e When implementing and operating components in safety-
related parts of the control systems, the basic safety principles
in accordance with DIN EN I1SO 13849-2 apply. The proven safety
principles in accordance with DIN EN ISO 13849-2 also apply to
categories 1, 2, 3 and 4.

e The product is intended for installation in a machine/automated
system. The applicable guidelines for the machine/automated
system must be observed and complied with.

e The product is intended for industrial and industry-oriented use.

e Appropriate use of the product includes compliance with all
instructions in this manual.

Not intended use

e Any utilization that exceeds or differs from the appropriate use
is regarded as misuse.

Inappropriate use includes using the product as a lifting tool, tool
guide or drive tool, for example.

Constructional changes
Implementation of structural changes

By conversions, changes, and reworking, e.g. additional threads,
holes, or safety devices can impair the functioning or safety of the
product or damage it.

e Structural changes should only be made with the written
approval of SCHUNK.

Spare parts
Use of unauthorized spare parts

Using unauthorized spare parts can endanger personnel and
damage the product or cause it to malfunction.

e Use only original spare parts or spares authorized by SCHUNK.

52
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Basic safety notes

2.5

2.6

Trained electrician

Qualified personnel

Instructed person

Service personnel of
the manufacturer

Ambient conditions and operating conditions
Required ambient conditions and operating conditions

Incorrect ambient and operating conditions can make the product
unsafe, leading to the risk of serious injuries, considerable material
damage and/or a significant reduction to the product's life span.

e Make sure that the product is used only in the context of its
defined application parameters, Link Technische Daten.

e Make sure that the product is a sufficient size for the
application.

e Make sure that the environment is free from splash water and
vapors as well as from abrasion or processing dust. Exceptions
are products that are designed especially for contaminated
environments.

Personnel qualification
Inadequate qualifications of the personnel

If the personnel working with the product is not sufficiently
qualified, the result may be serious injuries and significant
property damage.

e All work may only be performed by qualified personnel.

e Before working with the product, the personnel must have read
and understood the complete assembly and operating manual.

e Observe the national safety regulations and rules and general
safety instructions.

The following personal qualifications are necessary for the various
activities related to the product:

Due to their technical training, knowledge and experience, trained
electricians are able to work on electrical systems, recognize and
avoid possible dangers and know the relevant standards and
regulations.

Due to its technical training, knowledge and experience, qualified
personnel is able to perform the delegated tasks, recognize and
avoid possible dangers and knows the relevant standards and
regulations.

Instructed persons were instructed by the operator about the
delegated tasks and possible dangers due to improper behaviour.

Due to its technical training, knowledge and experience, service
personnel of the manufacturer is able to perform the delegated
tasks and to recognize and avoid possible dangers.
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Basic safety notes

2.7 Personal protective equipment
Use of personal protective equipment

Personal protective equipment serves to protect staff against
danger which may interfere with their health or safety at work.

When working on and with the product, observe the
occupational health and safety regulations and wear the
required personal protective equipment.

Observe the valid safety and accident prevention regulations.

Wear protective gloves to guard against sharp edges and
corners or rough surfaces.

Wear heat-resistant protective gloves when handling hot
surfaces.

Wear protective gloves and safety goggles when handling
hazardous substances.

Wear close-fitting protective clothing and also wear long hair in
a hairnet when dealing with moving components.

2.8 Notes on safe operation
Incorrect handling of the personnel

Incorrect handling and assembly may impair the product's safety
and cause serious injuries and considerable material damage.

Avoid any manner of working that may interfere with the
function and operational safety of the product.

Use the product as intended.

Observe the safety notes and assembly instructions.

Do not expose the product to any corrosive media. This does
not apply to products that are designed for special
environments.

Eliminate any malfunction immediately.

Observe the care and maintenance instructions.

Observe the current safety, accident prevention and

environmental protection regulations regarding the product's
application field.
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2.9

2.10

2.11

2.12

Transport
Handling during transport

Incorrect handling during transport can make the product unsafe
and risk the danger of serious injuries and considerable material
damage.

e During transport and handling, secure the product to prevent it
from falling.

e Do not walk under suspended loads.

Malfunctions
Behavior in case of malfunctions

e Immediately remove the product from operation and report the
malfunction to the responsible departments/persons.

e Order appropriately trained personnel to rectify the
malfunction.

e Do not recommission the product until the malfunction has
been rectified.

e Test the product after a malfunction to establish whether it still
functions properly and no increased risks have arisen.

Disposal
Handling of disposal

The incorrect handling of disposal may impair the product's safety
and cause serious injuries as well as considerable material and
environmental harm.

e Follow local regulations on dispatching product components for
recycling or proper disposal.

Fundamental dangers

General

e Observe safety distances.

e Never deactivate safety devices.

e Before commissioning the product, take appropriate protective
measures to secure the danger zone.

e Disconnect power sources before installation, modification,
maintenance, or calibration. Ensure that no residual energy
remains in the system.

e |f the energy supply is connected, do not move any parts by
hand.

e Do not reach into the open mechanism or movement area of
the product during operation.
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2.12.1

2.12.2

Protection during commissioning and operation
Falling or violently ejected components

Falling and violently ejected components can cause serious injuries
and even death.

e Take appropriate protective measures to secure the danger
zone.

e Never step into the danger zone during operation.

Protection against electric shock
Work on electrical equipment
Touching live parts may result in death.

e Work on the electrical equipment may only be carried out by
qualified electricians in accordance with the electrical
engineering regulations.

e Lay electrical cables properly, e. g. in a cable duct or a cable
bridge. Observe standards.

e Before connecting or disconnecting electrical cables, switch off
the power supply and check that the cables are free of voltage.
Secure the power supply against being switched on again.

e Before switching on the product, check that the protective
earth conductor is correctly attached to all electrical
components according to the wiring diagram.

e Check whether covers and protective devices are fitted to
prevent contact with live components.

e Do not touch the product's terminals when the power supply is
switched on.

Possible electrostatic energy

Components or assembly groups may become electrostatically
charged. When the electrostatic charge is touched, the discharge
may trigger a shock reaction leading to injuries.

e The operator must ensure that all components and assembly
groups are included in the local potential equalisation in
accordance with the applicable regulations.

e While paying attention to the actual conditions of the working
environment, the potential equalisation must be implemented
by a specialist electrician according to the applicable
regulations.

e The effectiveness of the potential equalisation must be verified
by executing regular safety measurements.
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2.13 Notes on particular risks

> B B b

A DANGER

Danger from electric voltage!
Touching live parts may result in death.

e Switch off the power supply before any assembly, adjustment or
maintenance work and secure against being switched on again.

e Only qualified electricians may perform electrical installations.
e Check if de-energized, ground it and hot-wire.
e Cover live parts.

A DANGER

Risk of injury due to magnetic fields

The integrated high performance permanent magnets can
represent a risk to persons with an active or passive implant.

e Persons with heart pace-makers, active or passive implants
are prohibited from entering the area of the magnetic field.

Risk of injury due to unexpected movements!

If the power supply is switched on or residual energy remains in

the system, components can move unexpectedly and cause

serious injuries.

e Before starting any work on the product: Switch off the power
supply and secure against restarting.

e Make sure, that no residual energy remains in the system.

Risk of injury from objects falling in the event of an energy
supply failure

In case of an energy supply failure, the gripping force decreases
and a secure hold on the gripped workpiece cannot be
guaranteed.

e Take suitable protective measures to secure the danger zone.

scHUNKE)
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3

3.1

3.2

Functional description

Axes

The axles use directly driven drive modules. The torque is
transmitted directly to the shaft without mechanical transmission
elements.

The winding (primary component) is embedded in iron. The
magnets (secondary component) are integrated into the shaft.

The torque motor is equipped with a rotary measuring system. The
ERS torque motor is available with an incremental encoder and the
ERD torque motor with an absolute-value transducer.

The repeat accuracy of the axis is within the range of 0.01°.

For commutation determination, the principle of saturation
commutation is used.

Sinamics S120

The drive controllers of the Sinamics series read in all
motorrelated information via DRIVE-CLIQ, a proprietary Ethernet-
based interface. The conversion of the motor information
(measuring system, motor temperature) from conventional signals
to DRIVE-CLiQ takes place in the SME-120 / SME-125 component.
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4 Start-up

4.1 Required auxiliary equipment

The following tools and resources are needed to commission a
drive with a SINAMICS converter:

Fully installed drive with SINAMICS converter
(connection diagram, see » 5 [[) 86]

Firmware SINAMICS min. V4.6

PC / PG with PROFIBUS interface

Operator software STARTER 4.12 installed on PC / PG
PROFIBUS connection cable PC / PG - SINAMICS

QR slip for downloading the commissioning software

4.2 Preparation for commissioning

A DANGER

Danger to life and limb due to electric shock!
Contact with live parts can result in death.

All work on electrical systems or equipment must be
performed by trained electricians in accordance with electrical
engineering regulations.

All work on the axes, drive controllers and control units may be
performed only after the system/machine have been shut
down!

The drive control devices of the Sinamics S120 series may be
operated only by trained specialists in compliance with this
manual.

The software for the Sinamics $120 drive controller is equipped
with safety devices for your protection. Nevertheless, these
drive devices can pose dangers if they are operated by
insufficiently trained personnel or if they are used for non-
approved tasks.

Install sensor cables so they are separate from the power
cables. Assembly and disassembly tasks may be carried out
only after the axes have cooled.

Observe the technical data for the modules during installation
and commissioning! This information is contained in the
operating manuals for the axes

Familiarity with PLC controllers and components of the Sinamics
$120 family is a prerequisite for commissioning of the axes.
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NOTICE

Damage to the slide guide and slide support is possible!
¢ Never activate an automatic control circuit setting for linear motors.

1. Wiring:
Wire SINAMICS and higher level controller according to the
connection diagrams, » 5 [ 86].

2. Establish connection between PC and controller.

Start STARTER software on PC.

4. Configure the PROFIBUS-address:
Behind the lower, petroleum green removable cover of the
CU320 there is a PROFIBUS switch that can be used to
configure the PROFIBUS of the drive device.

w

Configure the PROFIBUS address, e.g. 5 (S1 + S3 = ON)

Valancy fi" 22" 2228 1 A e

4 8 16 32 b4

o
%%%ﬁ%% OFF

51

e EELTT o
Bample e o
5

1 + 4 =

Example: PROFIBUS address via PROFIBUS switch on control unit

5. Compact flash card:
Insert e compact flash card with SINAMICS S120 firmware in
the control unit CU320.

6. 24V power supply:
Switch on 24V power supply.

7. PC/PG PROFIBUS interface:
Establish connection via the PROFIBUS interface of the PC/PG
to the CU320 with a PROFIBUS cable.

4.3 Creating a new drive project

This chapter describes how to create the sample project in
STARTER in 4 steps:

e (Create a new project.

e Define an interface.

e Establish online connection.

e Configure drive device with its components.
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4.4

Create project

1. Click the "STARTER" button or choose the menu item Start >
Sinamic > STEP 7 > STARTER in the Windows Start menu to
start the STARTER start-up tool.

2. Inthe navigation bar at the top, click Project > New with
Project Wizard .

3. Close the online help.

il -
Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe

BLA = e e e e o

B it 4% | 1] la uia[ %) i = lola || R F | o |e

28 dokutest
) Einzelantriebsgerat einfugen
1] BIBLIOTHEKEN SINAMICS
1] BEOBACHTEN

1
9 NeussPuojekt  PG/PC
estelen  Schnltstele
ellen

urn Hilfe zu erhalten. (Intel(R) 82579LM cti T —

STARTER project wizard

1. Click the "Find drive units online" button to establish an online
connection.

2. Choose the PROFIBUS interface.

3. Create the project name and project path.

. . - _—
Propkt=BearbestereZielsystereAnsicht = xtrasm FensiermHie
D|S|RE| S (@] o] ]| XX

-8 dokutest
) Einzelantriebsgerat einfugen
{1 BIBLIOTHEKEN SINAMICS.
{1 BEOBACHTEN

S ] a5 | ot ol ua[ %5 : i | 2 o | 2 | IV )

Erfibung  NeussPojekt | PG/PC-

DEVICE Zugangspurkt
nitttell:  Intel[) 82579LM Gigabit Netwark C PG/PC

Dricken Sie F1, um Hife zu erhalten. Intel(R) 825791 ot 1

Choosing the PROFIBUS interface
4. Click the "Next >" button.
v In PC/PG, a PROFIBUS interface is set up.
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NOTE

If the required interface is not configured, you can use the Access
Point / PG/PC button to configure the desired interface.

5. Click the "Next >" button.

v The PROFIBUS modules and CU units for the converters
found online are displayed.

STARTER - N -
Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Bxtras Fenster Hilfe

- D& (8| 2| % [Ea| ]| o] W2 XX || Zm] ] il | ] na] %

2 8 dokutest
) Einzelantriebsgerst cinfugen
L] BIBLIOTHEKEN SINAMICS
1 BEOBACHTEN

=8P dokutest 0
f, s120.cu320_2. 0P

Driscken Sie Fl, um Hilfe 2u erhalten. lntel(R) 82579LM ZHOfiline-Modus [ I

Preview of the PROFIBUS modules and CU units found online
1. Click the "Next >" button.

v A summary of the available devices, the interface and the
project path is displayed.

Projekt_Bearbeiten Zielsystem _Ansicht _bxtras _Fenster _Hilfe

ol [ 2 e | A ] IV )

) Einzelantriebsgerat einfigen
{1 BIBLIOTHEKEN SINAMICS.
{1 BEOBACHTEN

1
Eifibung  Neuss Projekt
erstelen

B
5
St {(R) 82573LM Gigabit Network Connectic
A

5120_CU320_2_DP (5120 CU3202DP, gk 169.254.

]

< Zuiick | Ferigstelen

Projekt
Drixcken Sie F1, um Hiffe 2 erhalten. intel(R) 82579 LM [ETRE Ofiline-Modus LI

Summary

2. Click the "Complete" button.
v The window closes.
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1. Inthe menu bar, click the " n‘ " button.

Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Btras Fenster Hilfe

B = =T e e e e e |

i | S g o - 1 1 e 7 3

=8 dokutest 0
) Einzelantriebsgerat einfigen
f, s120_cu20 2 0P
{1 BIBLIOTHEKEN SINAMICS
{1 BEOBACHTEN

P [
2| orener ¥ 0Wsmungler) ¥ 1 Infomationfen)

[ Toure Titeldung ]
—=! [e =
[ {iormaton— Andsrungenn iurden n e SCOUTH ]
I

B Asgabefensi

D FL, um Hilfe zu erhalten. Intel(R) 82579LM B Offline-Modus [

Main window of the STARTER project wizard in offline mode

v The available devices are listed:

BIERTERS e =
Projekt _Bearbeiten _Zielsystem _ Ansicht _bxtras _Fenster _Hifie

- Dls{E] & |52 o] R| x| ]

P
1] BIBLIOTHEKEN SINAMICS
{1 BEOBACHTEN

Mo smion | ato sition e STRUNE AloDevie
Zustand herstelen
Projskt
2| ¥ orenler ¥ 0Wamungler) W 1 Infomationfen))
[ Jure Tierdung J I
| [t =
, Hiornaton—— Anderungen e = — = i
B Ausgabefenster [ _ —
Driicken Sie FL, urn Hilfe zu erhalten. fIntel(R) 82579 LM = 0ffline-Modus [ ™

Target device selection

2. Choose the required drive devices.

3. Click the "OK" button.
v The STARTER switches from offline mode to online mode.
v Inonline mode, the lower third of the screen displays a

diagnostic overview with the operating states of the
devices.
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Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras _Fenster _Hilfe

| 0| | ]| B |2l @]| o] ]| 2| Xl

[ i | | uta[ ] ¢ 29| 22| EE(ERIGE| 2 o[ 0| =

B
E-8) dokutest 0
) Einzelantriebsgerst einfligen
Al 5120 CU320 2 OP
] BIBLIOTHEKEN SINAMICS
-] BEOBACHTEN

e ——

s\zn:uaznzn?:uut Blhb =
[ e | [ eusgebefenster | [ Ausgabe Ziekysten | (58 Ausgabe bersetzen/ pifen % Diagnoseilberscht
Dri

cken Sie FL, um Hilfe zu erhalten. fntel(R) 82573LM. [Online-Modus T

STARTER in online mode with a diagnostic overview

1. Inthe left pane of the project explorer, click the "+" next to the
CU unit.

v The display expands to display further folders and details.

G STARTER ~
Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras Fenster _ Hilfe

e alga|%|| Aefdalit® | 2] 22 mRImBIRA]| £l Ll LSl | R ] o @

| | (8| B % [ ]| o] ]| W2 Xl

1 BIBLIOTHEKEN SINAMICS
{1 BEOBACHTEN

Projekt
Gerdt
5120 0113202 P Cortrol Unit Beticbsbereit
[ Blaie] [ Ausgabelensier | [ Ausgebe Zieystem | [ pifen %§
Drii F1, um Hilfe 2u erhalten. (Intel(R) 82579LM Online-Mod T [

Project explorer with an expanded folder view

2. Click the "Automatic configuration" folder.
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v The following window opens:

Antriebsgert automatisch konfigurieren

Die DRIVE-CLIG-Topologie wird ermitel: und el elektorischen Typenschilder werden
i Hihend ins PG

susgelesen
Projkterung im Projekt.

For das Zielgerst wird erst "Werkseinstellungen wiederherstellen™
ausgefabrt

Zustand des Antisbsgerals: ritaliserang ferig

Laufenck Akt Waten auf START
% Kommuni kation
> Topologie
=B Cor
O n
L3 Ein-/Ausgabe-Komponenten
O
{1 Antriebe
L3 Dokumentation

1 BIBLIOTHEKEN SINAMICS.

{1 BEOBACHTEN

Abbrechen

Projskt

Gerat
120_CU1320_2_DP Control Urit Betiebsberei

B o e e i %5
= um Hilfe zu erhalten. [intel(R1 82579 LM [Onii CLL I

Automatic configuration of the drive devices
v The factory settings are restored.

3. Click the "Start" button.
v The following window opens:

-8 dokutest 0
) Einzelantriebsgerat einfugen
2lls 5120 CU320 2 OF
*) Automatische K
> Ubersicht

] Antriebe

{1 Dokumentation
{1 BIBLIOTHEKEN SINAMICS.
{1 BEOBACHTEN

 —
i I

Gerat
5120_C11320_2_DF CortroUnit Betricbsberel

] et e B L i %5
Drcken Sie PY, um Hilfe zu erhalten. [intel(R) 825791 [onii T T

Restoring factory settings

4. Click the "Yes" button.
v The factory settings are restored.
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v The following window opens:

Wihven:

Bille w

Vorbelegung i alls Kompornenten:

e
e 1 Seno ] Ervennung wer 20 |

{2 BIBLIOTHEKEN SINAMICS
{1 BEOBACHTEN

Proiskt

2| ¥ ofehier ¥ 0Warunglen) ¥ 20 Infomationien)
T Tietdung B
Al =l
informafion ___ 5120_CU320_2_DP RAM nach ROW kopieren erfolgreich aus gefunrt ()
lame | [ B be Ziel =] e ] X8
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. lIntel(R) 82579LM it Onli T I

Assigning the drive object type

1. Assign the listed drives to drive object type "Servo".
2. Click the "Create" button.

v The following window opens:

TSTARTER ” —
Projekt _Bearbeiten Zielsystem _Ansicht Extras _Fenster _Hilfe

[ o T T T T e e e e Y e T I T

O ]| 5B [ | ] ]| 2 Xl

!' ) Automatische Konfiguration beendet
Bitte derken Sie d h die Peiekierung der Moloren an folgenden Anficben
b2, dor Ein

SERVO_02

Fals sine
28 Netafiter)

{2 BIBLIOTHEKEN SINAMICS.
{1 BEOBACHTEN
Wollen Sie OIFFLINE gehen (nur mit dissemn Antiebsgerdi?

OFFLINE gehen | ONLINE bleiben

Frojskt

2| ¥ ofener ¥ 0Wamunglen) ¥ 10 Infomationien)

e Tietdong B
<! e =

| 10[nformation __ Projekt ins PG laden erfolgr @

| B

b o)

pifen [ Ausgabe Laden ins PG 1E+3

Driscken Sie F1, um Hife zu erhalten.

fntel(R) 82579LM

Automatic configuration ends

3. Click the "Go OFFLINE" button.
v The connection with the drive control devices is ended.
v Automatic configuration ends.

v The offline comparison indicates for which target system
data has changed.
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1. Choose "Copy RAM to ROM" or "Load changes to PG/PC", to
save the data offline.

NOTE
This step can also only be performed at the end of the start-up
process.

2. Click the "OK" button.
v The window closes.

v The following graphic shows the STARTER when all settings
have been implemented.

Projekt _Bearbeiten

D% 2] L[] o] %

FieksysternppAnsichimExtras Fensteqp kil — —
e e g - = = .. e[ [ 1 0

2| orener ¥ 0Wamungln) 10 Infomationer)
|

doysten | [5] pifen [ Ausgabe Laden ns PG

lntel(R) 82579LM ot

STARTER, when all settings have been made
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4.5 Parameterization

NOTE

The following configurations are default settings. Customized
solutions could require other parameter settings.

1. InProject Explorer, click Drives > Servo... > Configuration, to
start configuration of the CU units.

f Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras _Fenster _Hilfe

5 STARTER - dokutest 0 [5120_CUZ. ~Konfiguration] (=Dl

HER

D|=|d|%] & ol 2] Xi| Xl | 5 % 9~ - e e i ol [ a1 T )

1 DCC-plan einfagen

> Konfiguration SERVO_02 Motor_More,_2 (Leistungste]

f, s120.cun20 2 P mschalung  Antiebsdalensatz DDS 0 00S konfigaren.. | DDS hinzufigen.. | |
2 Obersicht Befehistensatz. CDS 0 CDS irzufigen.
» Kommunikation -
> Topologie
I Control Unit Konfiguraton | Einhsten | Speriste - Einstelung |
O tin o Name: SERVD_02 Actiebsobiekle Ty EZ
e-Komponenten
) Geber ActicsobiektNi: 2 Regelungsat. (21]Drehzahtegelung (i Geber)
3 Antriebs PROFIdive Telegrarm: 335 Ficie Telegrammproieklirung mit BICO
) Antrieb cinfisgen
£ SERVO 02

> Expertenliste 2 Komponentennum mer §Mx: 3
e £5L3040-0PADD D4

i Geberauswer tung: DRIVE-CLiG-Encoder 3

> Steuerlogik PoerModde | i v——

» Steuerung/Regelung BSLINDISEL25860 Bw‘ i P——
» Funktionen B o DRIVE-CLIG
3 Meldungen und Uber: 100k -

3 Inbetricbnahme . |

istngstel
> Kemmunikation fichetur AN DRIV iR Feher idertifiert

SERVO_02E ncoder_4 (Geber 1) Geberdaten

» Diagnose 4

e o | MR oo ] oosfe ] wose

3| 5] sohieten Hile

Projskt @ SERVD_02

®| W ofener ¥ 0Wamungler) [V 10 ifomation(en)
e eidung T=
| I |2 2 5
| 10[information _Projekt ins PG laden erfolreich (]
I <
El [ [ Ausgebe Zelooten | EE ot [, Ausgabe Laden ns P

Driscken Sie Fl, um Hilfe 2u erhalten lIntel(R) 82579LM Gigabit Network Connectic (TTITYSSVPeS

Configuration of the CU units

2. Click the "Configure DDS..." button.
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Configuring the
control structure

v The following window opens:

mSTART[K-duhneﬂﬂ-lSIZlL(UZ DP. ) 02 -
@ Projeie_Bearbeiten Zielsyste Ansicht _xtras_Fenster _Hife

EELIE L) ]| xbx]| sl

_em eoll il e
Konfiguration - $120_CU320_2_DP - Regelungsstruktur T -

TR Antieb: SERVO_02,0DS 0
i

$120.CU320.2.0P = Datensataumschal
fp si-cuzzo. ™ einblendzn

o)
0
Geberdaten -

> 3
f DRIVE-CLIG Encocier 3
DRIVE CLiQ Encader
>
< 121101702
»
» L
; |1 DRIVE i e et 2
.
e ——— . | 9] sehienen Hife
Projkt @ SERVD_02
2| ¥ ofeher ¥ 0 Wamung(er) ¥ 10 Infomationfr
[ e etaung B
| | [2ie eler> Abbrechen Hife =
|—to[iormeton __Projeit ins PG laden erfoigreich (o
I =
=] | ] tusgabe Zetystem | FE] piifen, [ Ausgabe Laden ins PG
Driscken Sie FL, um Hilfe 2u erhalten, intel(R) 82579LM MR Ofilinc-Modus

Configuring the "control structure"

NOTE

The left pane lists all SINAMICS modules that must be configured
sequentially.

1. Inthe "Function modules" section, choose the "Basic
positioner" setting.

2. Under "Control Type", choose the control type "[21] Speed
control (with encoder)" from the drop-down menu.

3. Click the "Next >" button.
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Configuring the
power unit

v The following window opens:

& 1|7l ol 2] |

Datensateumschald
F ainbinden

3 380480V E
Inteme Luftkilnng E

Korfiguration | Antishs

£ Ein-/Ausgabe-Komponenten ere
£ Geber Antiebsobiek N1
[ Antriebe
) Antrieb einfiigen
£-fy SERVO_02
#) DCC-Plan einfidgen

Geberdaten

3
DRIVE-CLiQ-Encoder 3
DRIVECLiG-Encoder
1D 1211017-02

Leo |

- < | B11DRIVE 0 ek w
< i BEL. 2 O | ] sohisten Hite
Prockt @ sERvo_o2

2| ¥ ofener ¥ 0Wamungen) ¥ 10 Ifomationfer]
e Tittdung T
% At <zuiick [ Weiter> Abbrechen Hif ==
iormaton —— Progi i PG e erfolgraioh @
[ Ausoabefenster | [ Ausgabe Ziek 1= /pifen [ Ausgabe Ladenins PG
Driscken Sie F1, um Hilfe zu erhalten fintel(R) 82579 LM PR Offline-Modus | —

Configuring the "power unit"

1. Inthe "Component name" field, enter the name of the power
unit.

2. For "Connection voltage", "Cooling method" and "Type",
choose the corresponding values of the power unit used from
the drop-down menu.

3. Under "Power unit selection", choose the power unit used
from the list.

4. Click the "Next >" button.

v The following window opens:

st

@ Projeic s F

MECEEEEE || ]| = enll euil
‘B B 5| | oo el X8 Konfiguration - 5120_CU320_2_DP - Leistungsteil Zusatzdaten
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> Topologie et . 5220

T ControlUnit Konliguratio | Antiebs
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in-/Ausgabe-Komponenten s

1 Geber Antibsobiekt: N1 Sinus |

] Antriebe € pusgangsdiossel e
# Antrieb einfiagen € dUi/dFiter mit VPL

£ SERVO 02 I Vokage Sensing Mode

#) DCC-Plan einfiigen
> Konfiguration

Geberdaten

3

DRIVE-CLi-Encoder_3
DRIVECLiG-Encoder
1D 1211017-02

L0
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Configuring the "power unit supplementary data"

5. If required, use the drop-down menu to select the components
attached to the power unit.

6. Click the "Next >" button.
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Start-up

Configuring the
motor

Configuring the
motor data

v The following window opens:

ESTART[K-duhml 2 15120 CU3; - Konfiguration] ol
@ Projeit Bearbeiten ZielsystemAnsicht _btras_Fenster _Hiffe - J=]x

D‘ﬁgw@w%mﬂﬂﬂuﬁ@%m_u_mmwﬂ,: =Ltz

Antieb: SERY0_02, DDS 0, MDS 0

{la 5120 CU320 2 DP

Artiets

Motory 121 Synchvenmotor =l )

®) Antrieb einfiigen

) pcc-p

Geberdaten

3
DRIVE-CLiQ-Encoder 3
DRIVECLiG-Encoder
1D 1211017-02

—
LeD

| [E11DRIVE-1 0 Geher idertiient

ol || (M o[
Projekt @ s |

| 1] sevisten Hite

2| ¥ ofener ¥ 0Wamungen) ¥ 10 ifomation(er
IEmED Tieidun B
% At <zuiick | Weiter> Abbrechen Hife ==
iormaton —— Progi i PG e erfolgraioh | @
B )= Tpin, ] Ausgebe Laden ns PG
Driscken Sie F1, um Hiffe zu erhalten fintel(R) 82579 LM = Offline-Modus [ —

Configuring the "motor"
1. Inthe "Motor name" input field, enter the name of the motor.
2. Choose the "Enter motor data" option.

3. Under "Motor type", choose "Motor type, [2] Synchronous
motor" from the drop-down menu.
4. Click the "Next >" button.

v The following window opens:

£ Projekt n Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe - [&]x
0| o= [ % B 2| X% Mu;u_‘.@.._. i ool el = £l
DI=NE%) 5] &|5|@) o] ]| X% | 5 uration - 5120_CU320_2_DP - Motordaten | _—

‘ Konfig:

Ankiet: SERY0_02, DDS 0, MDS 0

|
Motrdaten, (rtierer):
@ Dateneingabe nach Datentiat il

Parametertext

il 5120 CU320.2 DP

otor-Polpaarzah

Geberdaten

3

i 2
DRIVE-CLIQ-Encoder_3
DRIVE-CLill-Encoder
Die Motordaten ijssen volltind eingegeben werderl P—
. ¥ oplonsle Motordaten eingeben
o
Hirweis: (/11 DRIVF T iN-Geher identifiziert N
ion —
o < T | e e | 03] | somoben | bae
Projekt @ SERVD_02
2|  orener ¥ 0Wamunglen) ¥ 10 fomationfen]
[ Tswre Weidung =
= [Ate <guiick [ weter> | abbrechen | tite =
|10 iformaton _ Proit ins PG faden erfoigreich @
toysten | [E] e [ Ausgebe Laden ns PG

intel(R) 825791 T Offline-Modus [ T

Configuring the "motor data"

1. Under "Motor data, Synchronous motor (rotary)" choose the
option "Data input according to data sheet".

2. Download commissioning software via QR code label from
schunk.com and open the data sheet at Drive controller type >
Motor parameters.
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- ~
. ~
- ~ -
‘ ERDO4 fep——
- Name Bezeichnung Value | Unit
— 300 Motortyp Auswahl 2
aramets Parametertext wert_|Einheit|" pg:im Mmurcude%pmmemuswam 0
p305[0] |Motor-B om eff || p305 Be 0,43 Aeff
pait 600.00 1/min
p311[0] |Motor-B ehzahl jiimin_ |y 314 Polpaarzahl 700 I
p314[0] |Motor-Polpaarzahl I n p316 Drehmomentkonstante 093 | Nm/Aeff
316[0] [Motor-Drehmomentkonstante Nmia I |_p322 Max. Drehzahl 60000 } 1/min_ |
LELD) " 323 n 1,29 Aeff
p322[0] |Motor-Maximaldrehzahl imin 0338 ‘Grenzstrom 1.29 Aeff
p323[0] |Motor-Maximalstrom eff : p341 Motor Tragheitsmoment 0,000083 JI _kgm?
ST e R o e e 5 3 Mntogl?:zmun skonstante i4 0 vmfm
p341[0] |Motor-Tragheitsmoment kom® |y D318 ng_ 4 T
- p319 Motor-Stillstandsdrehmoment 4 Nm
320 Bemessungsmagnetisierungsstrom _,000 r Aeff
325 Pollage Indentifikation 1. Phase 0011
100,00 %
A A —

Read the values from the data sheet
v The "Name" column lists the parameters used in the
STARTER.

3. Read the corresponding value from the "Value" column and
enter it in the configuration window.

NOTE

Compare units in the "Unit" column with the units in the
configuration window. Adjust them if they differ.

4. Check the box next to "Optional motor data".
5. Click the "Next >" button.

6. Read further values from the data sheet and enter them in the
configuration window.

NOTE

For parameters that are not in the PDF file but can be entered in
the STARTER, the default data should not be changed.

7. Click the "Next >" button.
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Configuring
equivalent circuit
diagram data

v The following window opens:

5 STARTER - dokutest 0= (5120 CUS: ~onfiguration]

Projekt Bearbeiten Zielsystern Ansicht Btras Fenster Hilfe
i y:

-=]x]

\w@n i || o ¥

el 2 _sall eall aauls — Z
T
5120_CU320_2_DP - Motordaten Optional b

T Antieb: SERV0_02,DD5 0, MDS 0

Meldungen und Uberwa:
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< il ] ’

= o

Projskt

@ SERVO_02

$120.Cuz20 2 P A ben
e > Ubersicht 17 antienden Molordaten, Synchronmolor (rlisend)
» Kommunikation - aramett Parametertext Wert_[Einhei]
> Topologie F30700] 00
P Control Unit Korfiguation | Antibs p31200] [0 Jim
Do R I
] Ein-/Ausgabe-Komponenten p318{0] _|Motor-Stilstandsstrom e
) Geber Antiebsobiek N1 ten u:;:::: fotor-Stistandsdrehmoment o2 | 2
echari & e
) Antiebe 5325(0] [Wiotor Strom 1. Phase [0.001 _|Aefr 0
) Antrieb einfugen e e
£ @ SERVO 02 = p327(0]_Motor-L 500
%) DCC-Plan einfigen = w2 000 Jm
> Konfiguration ~ [ps29(0] [Wotor Strom 160 [Refl Geberdaten
5 Expertenliste - I p4210] ami zu e/ 1.000 =
> Steuerlogik (0] 0000 [onm DRIVE-CLiG Encoder3
oo p3S3(0] 000 |mH DRIVE-CLi0-Encoder
¥ Technologie 5391101 B0 |Aeil
Steuerung/Regelung sz i D 1211017.02
Funktionen w [EE0] (5500 _[%

volstndy

Hirwis: Nicht bekanrte Daten sind auf iven Defaulwerk 2u setzerd

‘Wolln Sie alle oplionalen Daten zuriicksetzen, so wahlen Sie derer

Eingabe auf der Seite der Motardaten

.

LeD
|11 DRIVF-1 0 e idertiien

| (5] sehisten Hite

i 2| ¥ ofener ¥ 0Wamungen) ¥ 10 Infomationfer]
IgAusgaheremeylg be Ziel TH /pifen ] Ausgabe Laden ns PG =
Driacken Sie F1, um Hilfe zu erhatten. lintel(R) 82579LM redoffline-Modus |
Configuring "optional motor data"
8. Read values from the data sheet and enter them in the
configuration window.
9. Click the "Next >" button.
v The following window opens:
5 STARTER - dokutest.0- (5120 CUS: ~Konfiguration] =

@ Projele Bearbeiten Zielsysterm Ansicht _xtras_Fenster _Hile

-]=]x]

D‘ﬁnﬁea\@\ & ||| o]l X

= xﬂ 2, el eall. el —
T
$120_CU320_2_DP - Ersatzschaltbilddaten b

S120.€U320.2.DP . Datensatzumschalt
t > Obersicht F inblenden

» Kommunikation -

> Topologie

P Control Unit
L3 Einspeisungen
3 Ein-/Ausgabe-Komponenten

Ko | A

Name:

B 3
joungael
isungael Zusat|

ot
Jordaten
Jordaien Optior

Berechnung der M|

Antiet: SERV0_02,DDS 0, MDS 0

[Erveieressten Physkalich <]

Motordsten, Synchronmotor (otiererd}

[srametd

Parametertext
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350001 _|Wotor-Star
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[ o o ]
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3 Geber R —— beysen Gebe]
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1 Antrieb einfugen 3
= SERVO.02 E
1 DCC-plan einfagen P ————
> Konfiguration - Geberdsten
> Bpertenliste - < ’ E
# ‘;""E TMEHW ; DRIVE-CLiG-Encoder_3
> Sevelog] DRIVE-CLiO-Encoder
Technologic
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Funktionen o
Meldungen und Uberwa: D
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. s ; . | 22 [ | 7] schiepen Hife:
Proekt & SERVD_O2
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Configuring "equivalent circuit diagram data"

1. Read values from the data sheet and enter them in the
configuration window.

NOTE

For parameters that are not in the PDF file but can be entered in
the STARTER, the default data should not be changed.

2. Click the "Next >" button.
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Calculating the
motor / controller
data

Configuring the
motor temperature
sensor

v The following window opens:

)

5 STARTER - dokutest 0= (5120 CUS: ~onfiguration]
@ Projeie_Bearbeiten Zielsyste Ansicht _xtras_Fenster _Hife =15]%]

D|={@[% &) b)) o ] X%
|

s

_salleall. ool gt
5120_CU320.2_DP - Berechnung der Motor-/Reglerdaten

T Antieb: SERV0_02,DD5 0, MDS 0

5120 cu320 2 0p

Korligual o
Nam

o
Antisbsobiekt-Hr. |t Beben

) Antrieb einfugen
E-fy SERVO_02

%) DCC-Plan einfigen Dbt e ——
m-und Dichzatiregekng ur

= igegebenen Typenschilt und g [ G- |

> Experts ; E] i 3

#0 DRIVE-CLIQ Encockr_3

DRIVECLiG-Encoder

1D 1211017-02
LeD
|11 DRIVF-1 0 e idertiien
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Driscken Sie Fl, um Hilfe 2u erhalten Intel(R) 82579 LM AR Ofilinc-Modus T

Configuring "calculation of the motor / controller data"

1. Inthe area "Calculation of the motor/controller data", choose
the option "Complete calculation without equiv. circuit diag.
data".

v The basic settings are calculated based on the data entered.
2. Click the "Next >" button.
v The following window opens:

SR G IR0 U e ar
@ Proji_Beatbeiten ZieloytemAnsicht bxras_Fenster e Ll=lx]
BT = T o T e 1 s e _enl el
‘ ‘—” —I—I—” —I—” —I —I—I Konfiguration - $120_CU320_2_DP - Motortemperatursensor
5 T Aih: SERVO_02,005 0,MDS 0
s s120.CU320 2. D o | o Datesa " ben

Walen Se den Typ des Molotemperaturensors: -

Kol | A

Name:

Antisbsobiekt-Hr.

3 Antriebe %)
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©-f1 SERVO_02
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> Konfigurati Geberdaten
> ; | 3
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>
> e
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» Meldu 1 LeD
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Driscken Sie Fl, um Hilfe 2u erhalten Intel(R) 82579LM AR Ofilinc-Modus i

Configuring the "motor temperature sensor"

1. Inthe drop-down field, choose the correct sensor.
(ERD = [6] PT1000, ERS = [2] KTY84)
2. Click the "Next >" button.

74 03.00 | SIEMENS SINAMICS converter | Start-up instructions | en | GAS406062

scHUNKE)



Start-up

Configuring the
motor holding brake

v The following window opens:

5 STARTER - dol = [5120.CU320.2 DF SERVO.02 - Konfiguratior

@ Projeie Bearbeiten ZielsysternAnsicht _bxtras_Fenster _Hiffe [-[=]x]
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1 DCC-Plan dinfigen S—
- Geberdaten

3
DRIVE-CLiQ-Encoder 3
DRIVECLiG-Encoder
1D 1211017-02

! T

Lo
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Configuring the "motor holding brake"

NOTICE

Damage to the axis
If the axis is operated while the holding brake is applied, this may
damage the axis.
¢ Never operate the axis when the holding brake is applied.
e Use appropriate control and wiring to ensure that the axis is
not operated with an applied holding brake.

1. Inthe "Configuration - Motor holding brake", choose the
motor holding brake option from the drop-down menu based
on the brake's actual use and its integration with the
controller.

2. Click the "Next >" button.
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Configuring the
encoder

v The following window opens:

~Konfiguration]

5 STARTER - dokutest.0= (5120 CUS:

Projekt Bearbeiten Zielsystern Ansicht Btras Fenster Hilfe
i y:
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>
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Driscken Sie F1, um Hilfe zu erhalten fintel(R) 82579 LM R Offline-Modus [T I

next to "Encoder

1"

"Configuring the encoder", example for EQN1135S (ERD)

1. Under "Which encoder do you want to use?" check the box

For EQN1135S (ERD): click the "Next >" button.
For ERS135 (incremental) and ER$170-210 (incremental):
choose the option "Enter data" and click the "Encoder data"

button.
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up

3. Read the data from the following figures and fill out the input

fields.

1, s120_cu320.2.DP
> Ubersicht

% Kommunikation
> Topologie

0 Control Unit
£ Einspeisungen
L1 Ein-/Ausgabe-Komponenten

1 Antrieb einfagen
=@ SERVO_02

> Konfiguration
> Bxpertenliste
# Drive Navigator
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» Technologie

» Funktionen
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) DCC-Plan einfuigen
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.
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B
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Encoder data for ERS135 (incremental)

Projekt Bearbeiten Zielsystern Ansicht Extras Fenster Hilfe

{l; 5120 CU320_2. DP
> Ubersicht

» Kommunikation
> Topologie

1 Control Unit
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@ SERVO.02
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> Expertenliste
3 Drive Navigator
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» Technologie
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1 DCC-Plan einfugen
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3
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Encoder data for ERS170-210 (incremental)
4. Click the "Next >" button.
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v The following window opens:

Configuring the
measurement System @DP;;;T;” e m\:ljﬂil” @Wﬂw@.ﬂm—w b7 |8 = L |
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Configuring the "measurement system"

1. Under "Encoder system for the position control", specify the
encoder previously defined for "Encoder 1". As a rule, the
correct gripper is predefined here.

2. Click the "Next >" button.

v The following window opens:

Configuring the
[-Tex]

—s e
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T Antieb: SERV0_02,DDS 0
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> U
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Driscken Sie F1, um Hiffe zu erhalten fintel(R) 8257510 BORTHOflincModus |

Configuring the "mechanics":

1. Inthe "Act. pos. val. / setpt. starts again at 0" input field, enter
a value between 3600 and 36000 (equals 360 °).
This value should be high enough that it will not be reached.

2. Click the "Next >" button.
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Configuring process
data exchange

Summary

v The following window opens:
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Configuring "process data exchange"”

1.

Under "Select the PROFIdrive telegram:" choose the telegram

type based on system communication from the drop-down

menu.

v The following window opens:

Enter the length in the "Input data/actual values:" input field.
Enter the length in the "Output data/setpoints:" input field.
Click the "Next >" button.
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Summary of all input data

NOTE

The data can be exported and saved as required.
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Start-up

4.5.1 Configuring temperature monitoring

NOTE

For DRIVE-CLiQ, no further parameters must be configured for
temperature monitoring.

NOTICE

Failure or destruction of the ERS due to faulty parameters!

The ERS may fail or be destroyed if the following parameters are
not configured correctly.

e p 340 Automatic calculation of motor/control parameters —
[3]
¢ p 323 Motor limiting current
ERS135:3.8A
ERS170:5.98 A
ERS210: 5.7 A
e p604 Motor overtemperature warning threshold —90°C
e p605 Motor overtemperature fault threshold — 95°C
e p606 Motor overtemperature time stage—0.1s
e p611 I2T time constant, thermal -4 s
e p612 Thermal motor model configuration—1H
e p615 12T motor model fault threshold —95°C

1. Inthe project explorer, click DRIVES > SERVO.. and right click to
open the sub-menu.

2. Inthe sub-menu, click EXPERTS > EXPERT LIST.
3. Configuring parameters for temperature monitoring.

80
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Start-up

For ERS

When using an SME-Box, configure parameters p600, p601, p604,
p605, p606 and p4601 to monitor the temperature of the motor:

e p600=[1] temperature sensor via encoder 1

e p601=[10] Evaluation via several temperature channels SME12x
e p604=90°C

* p605=95°C

e p606=0.15s

e p4601= 20 [KTY84]

5 STARTER - dokutest 1~ [5120 CU3 B =Tl
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Expert list for configuring temperature monitoring for ERS
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Start-up

For ERD (EQN1135S) Configure parameters p600, p601, p604, p605 and p606 to
monitor the temperature of the motor:

e p600=[1] temperature sensor via encoder 1
e p601=[6] PT1000

e p604=70°C

* p605=75°C

e p606=>5s
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,
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[
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Expert list for configuring temperature monitoring for ERD (EQN1135S)

When using absolute Configure parameters P1982, P1980 and P1981 to monitor the
measuring systems temperature of the motor:
(EQN1135S [ERD]) e P1980=[1]

e P1981=30

e P1982=[0]

D.nﬁn\_nsséea\:]:n_] ﬁlﬁl l_ i % | o[ alua[ | 25| 22| BE|ERIGA|| 25| @[5
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= P e A
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00000 o
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0 ) 0 )
]
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W L
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o . %
= Seiih 0 [
O EC )
| [CO/E0: PolD Disgnose Fo0
Stom o6e et et 70000
nstegszet [ s [Betrc =0
Verstariung o058 \imsirad | etre e
Nachstelzel 27 m |G B
Gfungszek o s [Betnet 0
i i T 1 1)
2 B 0 \
< i ] B [
Proekt g s
Gerat I

5120_C11320_2_DFControl_Unit Betrisbsbersi
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Dracken Sie Fl, um Hiffe 2u erhalten. Intel(R)82579LM onti [

Expert list for configuring temperature monitoring when using absolute measurement
systems
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Start-up

4.5.2

Setting an absolute position (DRIVE-CLIQ)
The absolute system must be calibrated initially.
1. Click the button in the middle of the window:

@ Projeit_Bearbeiten Zielsystern Ansicht _bxtras _Fenster _Hiffe
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| |
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it
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288 oo I — e B ‘ e —
. D P afagen — = Hor oI
" P Ch— P et

-7 61 LA Mieldung Salwer stef [
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= ot |

Riferenzpunkifahit inkehmocken Minus il = n&al (=]}
) @1 Achse Fah iickw s

Rferenapurkisf Unkehimocken Plus o Fassv +o-— D
T @1 Refererzpunkt gesetzt

I

st < Diehzahlschwellwert 3

B B A —
Refererizpunkifahrt akliv
——O-p2508(01 B: LR Refererzma ensu [0D)

Achse beschieunigt

%2 0 ek, [ [0kt #| O Hife

Projekt fy SERVOQ2

| P usgabs iersezent piden] I Ausgabe Ladon s P | B BCD Server] 0 ]
Intel(R) 82579LM oninectic line-Modus

"Homing" button

v The following window opens:

G STARTER - dokutest 0 - (5120 CU3202 PP SERVOL07  Referenierer]
1 Projekt Bearbeiten Zielsysten Ansicht Bxtras_Fenster _ Hilfe

Dl elg] S b5l @ ol ] ] | o galdal%|| | daleal ] 2] 2] 13 o o s et )

R R N R m——

@ Digle Sgnsle  Ancloge Signale 4000005 =
Referenziren Stat —
en = —C - Nachiihbeieh akiiv A
. = Rfererzpurk! setzen | / \ —e— D
4 SERVO_02 > - Sl T 2 [
b ) DCC-Plan einfigen Elzasd) - -
> Kenfiguration @ Absolutwengeberiustage © Passives Referenziersn

> Bxpertenliste
3 Drive Navigator
> Steuerlogik
» Technologie

I

Absolutwetiustage durchfikren

Referenzpurkt-Koordinate

0 w

| o

"Perform absolute value calibration" button
2. Click the "Perform absolute value calibration" button.
v The "Home position coordinate" input field displays O.
3. Click the "Close" button.
v The system is calibrated.
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Start-up

4.5.3 Controlling the axes in inching mode

1. Click the Iq button.

v The system switches to online mode.
v The following window opens:

I starTeR - (OND
Projekt _Bearbeiten Zielsystem Ansicht _Extras _Fenster _Hilfe

- D[{E (8] & 4 [E 2| o] W X

it cinfugen Die Konfiguration von $120_CU320_2_DP (SINAMICS 120 CU320.2 DP
A, 5120 CUz20 2 DP gespeicherten Projeict

{2 BIBLIOTHEKEN SINAMICS
1] BEOBACHTEN

Abgieich durch Laden ins Zelgerat
Laden s PG

S120.CU0_2 0P
Projekt
2| ¥ ofener ¥ 1Wamunger) ¥ & infomation(en)
Ausgabe Zielystem |
um Hilfe zu erhatten. intel(R) 82573 (Online-Modus [Monteg, 30, September 2019

Online / offline comparison

2. Click the "Download to target device" button.
3. Confirm the "Start download" message with "Yes".

v The download is completed.
4. Click the "Close" button when the download is complete.
v The window closes.
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Start-up

1. Inthe project explorer, click Drives > SERVO... >
Commissioning .
2. Double click the "Control panel" function.
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STARTER control panel

v The control panel appears in the lower third of the window.
If there are no errors, the LEDs are green, apart from "OFF1
enable".
3. Click button "Give up control priority".
v The control panel is connected with the interface to the
drive.
Click the "Accept" button.
Check the box next to the "Enables" option.
In the "Velocity" input field, enter "0 m/min".
Click the green "I" button.

P wnNpeE

v The axis goes into control mode.

b

Enter a very low speed (1-5 RPM).
Click the red/green button.
v The axis moves slowly.

o

7. If errors occur, open the "Alarms" tab on the left.
v The system opens the alarm window.

8. Reset errors using the "Acknowledge" or "Acknowledge all"
buttons.

9. Choose the "Control panel" tab to return to the control panel.
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Appendices

5 Append

ices

5.1 SINAMICS ERS connection diagram

Connection assignment ERS
torque motor SCHUNK
SME-120 assembly group /
SINAMICS SW 18.06.2019

S0Z} Solweuls

SINAMICS 1208? Separation point

DRIVE-CLIQ

et} ; X500 X100
| SME-120

Cable track

Measuring system:
length: 3m

’—' X200 X300
Temperature sensor bridge

-

Motor connection! length: 0,5 m

EMotor connectioni
length: 3 m

Motor plug

ERS
sensor system

ERS torque motor
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Appendices

5.2 SINAMICS ERD connection diagram

Connection assignment ERD
torque motor SCHUNK SINAMICS
SW 16.06.2019

Measurement system
cable DRIVE-CLIQ

Motor connection (U, V, W)

S0clsdlweulg

EQN1145S

ERD torque motor
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